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Montazni a uzivatelsky navod FQ

Fotoelektrické senzoryrady FQ

A) Charakteristika zarizeni

Fotoelektrické senzory.

B) Bezpe&nostni pokyny

Dilezité: pred prvnim pouzitim pdppred instalaci elektrického #aeni si dkladné proctéte
navod k obsluze.

DodrZujte tyto pokyny:
1) Ctéte pozor# celou technickou dokumentaci.

2) Elektricka jednotka rize byt nainstalovana pouze kvalifikovanou osob@ioDsoba musi mit
vSechny nezbytné profesni kvalifikace.

3) Hlavni givod proudu do jednotky musi byt 18V — 240V AC-[EEidavé nebo stejnosimé)

4) Nulovy vodi (N) hlavniho pivodu musi mit nulovy potencial.

5) Musi byt respektovany viechny begpestni normy pro instalaci elektrickych a elektakgich
pristroji.

6) Jednotka rize byt pouzita pouze prodemé pouziti (viz bod A). V3echna ostatni pouZitijs
povazovana za nevhodnd a nebénpe

7) Pred jakoukoliv kontrolou jednotky zkontrolujte, Z2gdpojen hlavniifvod napajeni.

8) Nepracuite s jednotkou s vihkyma rukatn@ohama.

9) Zzabraite dttem a nekvalifikovanym osobantigtupu k jednotce.

10)Umeélohmotny material boxu jednotky neni samozhasivétarakteru. Proto musi byt instalovan na
vétraném mist a mimo objekty, které mohou byttiginou ohrg.

11)zakladni viastnosti elektrické jednotky musi biezkouseny kvalifikovanou osobou kazdych 3est
mésial.

Dilezité: Nerespektovani vSech znmsirych pravidel mZe zpisobit poSkozeni osob, zat
nebo jinych objekt V téchto gipadech vyrobce nezodpovida za tato poskozeni.

C) Schéma zapojeni
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Popis kabei:
Napajeni: hnédy, modry
Kontakt relé normakisepnuty: cerveny, bily

Kontakt relé normakarozepnuty: cerveny,cerny



Technické parametry:

Napéjeni: 18 - 240V AC-DC
Prikon: 1,5VA

Relé: 3A 24V

1A 220V

D) Pracovni postup nastaveni fotoelektrickych senzér

Rozptylené odrézeni a potl&ené pozadi FQ 05

1)
2)
3)

4)

5)

6)
7)

8)

Namontujte fotoelektricky senzor do pracovni pozice

Zapojte napéjeni do senzoru.

Polohu gednttu ukite owienim, Ze optické osa je kolmé na povrébdmetu. JestliZze povrch
prednttu je leskly, nakldte optickou osu odkolik stupit, tak Ze neclny odraz bude pottan.
Vystavte fotoelektricky senzor nejhorSim pracovpimdminkam:

- mensi pedntt k detekci
- tmavsSi gednEt nebocast gredmétu

- predn®t v nejvzdalesjSi mozné pozici ve vztahu k fotoelektrickému senzo
Ot&ejte seizovacim trimmrem citlivosti po sénu hodinovych rticéek (+) dokud neni dosaZzena
maximalni citlivost; Zlutd LED dioda bude svitigstlize tomu tak nebude,igéte orientaci a/nebo
dejte fotoelektricky senzor blize.
Ot&ejte séizovacim trimmrem citlivosti proti sému hodinovych rai¢ek (-), dokud LED nezhasne.
Ot&ejte séizovacim trimmrem citlivosti po sénu hodinovych rtiéek (+), dokud se LED
nerozsviti (hystereze); takto je determinovan bod A
Jestlize se nevyskytuje pozadikejoéte na bod 8.1., jestlize se vyskytuje pozadfejdte na bod 8.2.

8.1.) Zadné pozadiot&ejte trimmrem do pozice mezi bodem A a krajni pozic
ve snéru hodinovych raicek (ugena v bod 5).

b 8.2.) Vyskytuje se pozadiodstraite detekovanyigdnet (LED dioda zhasne; jestlize
rugicek nezhasne —ipskdte na bod 8.3.), otéjte trimmrem po siru hodinovych
L8 o rucicek dokud se LED dioda nerozsviti (bod B). &@fé trimmrem do pozice
® Q: mezi bodem A a bodem B kde LED dioda zhasne.
o 8.3.)Jestlize fotoelektricky senzor stale detekuje pgzabize bytreSenim nakloini
o C) optické osy ve vztahu ke kolmici k rowipozadi okolo 10° a opakujtefemvaci
i postup od bodu 5). Jestlize i poté LED dioda stétehasina kili pozadi,
4n /a@ musi byt fotoelektricky senzor posunut blize k detanému pednttu a
) ([D serizovaci postup opakovan od bodu 5).
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9)

Fotoelektricky senzor rozptyleneho odrazeni
Systém pak musi byt bezfrg¢ upevién na mist.



Zacileni polohy pro potlatené pozadi

Namontujte senzor podle dvou povolenych mozZnosti eleni.
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¢ Jestlize cil je zrcadlovy (naphlinikova nebo rdéna folie) nebo jeho povrch je leskly, néhe senzor ki
odrazim spravi pracovat.

¢ Kdyz je zrcadlovy nebo leskly povrchiguinétu za cilem, mize mala Ghlova zéma pozadi fedntu
zaFicinit chybnou aktivaci senzoru. V tomtéipadt znovu nainstalujte senzor a vychylenindive ot
detekci.

¢ Naklaite senzor mitinahoru aby mohl zamezit neregulérnim odinazam, kde je senzor umistna
zrcadlovém povrchu.
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Zpétné odrazeni odrazkou — Polarizované zfiné odrazeni odrazkou FQ 06

1) Fotoelektricky senzor a vhodné odrazka spolugraavzajem Bhem pracovniho rozsahu (tato vzdalenost
je ukena typem pouZzité odrazky).
2) Zapojte napajeni do senzoru.

3) Ujistéte se, Ze trimmer nastaveni citlivosti je
oto¢en do koncové polohy po sn
hodinovych rdicek (+) a peélivé rovnejte

R optickou osu fotoelektrického senzoru a
f_' RN odrazky tak, aby lezela v mezich pracovni
6 &) ‘))\ oblasti — zhruba veistdu oblasti .

iellzovaci
trimmer 4) Pomalu otéejte citlivostni trimmer proti smu
Zos W hodinovych rdi¢ek (-) dokud se LED dioda
nerozsviti a pak zéite orientaci, aby LED
dioda zhasla. LepSi orientaci dosahnete
otatenim trimmru po siru hodinovych
X rucicek (+) do koncové polohy.
5) Umistte predn®t pro detekci mezi
fotoelektricky senzor a odrazku a ujist se,
Ze sviti Zluta diodou. Jestlize Zlutd
LED dioda zhasne, atéjte trimmrem proti
Senzor zptného odrazeni smeru hodinovych raicek (-) dokud se zluta
dioda nerozsviti; bod A.

6) Odstrate predn®t a pozvoli ot&ejte trimmrem proti siru hodinovych raicek (-), dokud se nerozsviti
Zluta LED dioda; bod B.

7) Pro dosazeni idedlni polohy trimmru, nastavte tirdmpoloviny mezi body A a B.

8) Systém pak musi byt bezfr& upevién na mist.

Odrazka

LED

Detekce odrazejiciho pedmeétu

Jestlize detekovany pedmét je mimoradné odrazivy mél by byt pouZit polarizovany senzor zgtného
odrazeni.
Pro kazdy pipad by ndl byt fotoelektricky senzor naten tak, jak ukazuje obr. 7, abyste zabranili fajesn
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Obr. 7

odraZim od detekovanéhar@dnttu.

Pozn.:

Nastaveni popsané v bod) je wtSinou dobré &inné pro lesklé a/nebo polafiedné pednty; jestlize
detekované fednety jsou nejasné a neodrazejiciida byt trimmr nastaven do koncové polohy p@&rsm
hodinovych rdi¢ek. Polarizované senzory&pého odrazu by netty byt nikdy pouzity ve zhorSenych
podminkach progedi (kodu, prach, ...), které zhorSi efektivitéchto senzat.



