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UPOZORNENI PRO INSTALACI
OBECNE BEZPENOSTNI POKYNY

Pozor! Z bezpé&nostniho hlediska je nezbytné, aby vSechny osoby respektovaly

pozorné veSkeré pokyny. Chybna instalace e nevhodné pouZitiithe zagFi¢init vazné
poskozeni zdravi zdastnénych osob.

Pred zah4jenim instalace si pozbprostudujte veSkeré pokyny.

Obalovy material (plasty, polystyrén) musi byt udrzovany v begpezdalenosti odat, jsou
potencialnim zdrojem rizika.

Tyto pokyny uschovejte pro moznost pouziti v budoucnu.

Tento vyrobek byl projektovan a vyroben vyhragmo (el uvedeny v této dokumentaci. Vyuziti
jakéhokoli jiného charakteruiie byt zdrojem vazného rizika.

Spole&nost GENIUS seifka jakékoli odpowdnosti za nasledky asobené nevhodnym pouzitim
zaizeni.

NepouZivejte zdzeni v explozivni atmosfé — gitomnost plynu¢i hotlavych vypat je vaznym
zdrojem rizika.

Zakladni mechynické soasti musi byt v souladu $qulpisy norem EN12604 a EN12605.

V zemich, které nejsou séasti EU musi byt; pro dosazeni odpovidajici b&zpsti; kron
piislusnych narodnich norem sphy i normy vysSe uvedené

GENIUS neodpovida za Skodytmmbené v tisledku nedbal&i neodpovidajici konstrukce
motorovych dvé a gipadnych deformaci, které by vusledku pouziti mohly vzniknout.
Instalace musi byt provedena v souladu s normami EN 12453 a EN 124451 beapeénosti
automatické funkce musi byt C+D.

Pred provedenim jakéhokoli zasahu n&izeni odpojte Zdzeni od dodavky elektrické energie a
odpojte baterie.

Do napdjeci sitautomatického ovladani instalujte dvoupélovgging s oteviranim kontaktdo 3
mm a vySe. Doporiujeme pouziti magneticko tepelného spéa hodnat 6A s dvoupdélovym
prepingem.

Zkontrolujte, je-li zéizeni vybaveno diferencialnim vypitean o prahové hodne0,03A.
Zkontrolujte, je-li uzemovaci systém proveden podle platnych norem a zapojte kovové spony
zawroveho systému.

Automaticky systém je vybaven pojistkou prativipeni, tvdenou snimé&m krouticiho momentu.
Je zapadtbi zkontrolovat prahové hodnoty podiegpigi stanovenych normami, které jsou
uvedeny v bod 10.

Bezpe&nostni zéizeni (norma EN 12978) umiadji zajistit gripadnou ochranu rizikovych oblasti
proti mechanickym rizikm vznikajicim pi pohybu, jako je nap privieni, vigeni, pdezani.

Pro veSkera Z&zeni se dopokiuje vyuziti alespi jedné s¥telné signalizace a vystrazné
signalizace fipevnéné na strukturu krytu, jakoz tipravki specifikovanych v bas, 16“.
Spole&nost GENIUS seifka jakékoli odpowdnosti za bezgmost a bezporuchovy chodizzeni

v piipad pouziti komponertii, které nejsou vyroby GENIUS.

Pro (el udrzby musi byt vzdy pouZity originalni dily GENIUS.

Plati zadkaz jakychkoli Gprav komponérgutomatického systému.

Instalani technik musi poskytnout veSkeré informace nezbytné pro pnoividdnualniho chodu
systému v fipad funkce v nouzovém rezimu a uzivatelfizeni dodat firucku, ktera je sotasti
zaizeni.

V pribéhu chodu z&izeni se v blizkosti Z&Zzeni nesmi pohybovatt, ¢i jakékoli osoby.

Udrzujte mimo dosahdti dalkové ovladée, ¢i jakékoli jiné vyvijete impul4i, aby bylo zamezeno
pripadnému nezadoucimu spistsystému.

Prachod mezi kidly musi byt provagh az po aplném otégni vrat.

Uzivatel se v fipadc potreby opravygi ptimého zasahu musi obracet na kvalifikovany personal.
Uzivateli neni umozén jakykoli postup, ktery neni vyslo¥rspecifikovan véchto pokynech.
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PROHLASENI O SHODE PRO STROJE
(NARIZENI 98/37/CE)
Vyrobce: GENIUS S.p.A.
Adresa: Via Padre Elzi, 32 — 24050 — Grassobbio — Bergamo — ITALIE
ProhlaSuje, Zze:  Opefiai systém modVILORD 5 — MILORD 8 — MILORD 424
» Je uen k vestadni do stroje¢i k instalaci k dalSim systéim za &elem vytvdeni jedné
soustavy v souladu s tiaenim 98/37/CE;

* Odpovidéa zakladnim bezf@stnim narokm nasledujicich ri&zeni CEE:

73/23/CEE a nasledujici zmy 93/68/CEE:
89/336/CEE a néasledujici 2my 92/31/CEE a 93/68/CEE

Dale prohlaSuje, Ze neni uma@ho uvedeni zdzeni do provozu dokud #aeni, do kterého bude
zabudovéan, nebo jehoZ s@isti se ma stat bude o2Zeao a schvéleno jakoiZaeni, odpovidajici
Natizeni 98/37/CE.

Grassobbio 01.06.2006 Roeny spravce spotaosti
D. Gianatoni



AUTOMATICKY SYSTEM MILORD

Automatismus MILORD pro posuvna dwé systémy je
elektromechanicky opetai systém, kteraipvadi pohyb

2. ELEKTRICKY SYSTEM
(Standardni zarizeni)

kridla prostednictvim systému ozubeného kola na pevnol
zubovou drahu, fixtiinstalovanou na vratech.
Presuvny systém zatuje mechanickou blokaci v okamziky
kdy motor neni v chodu a neni tedy zd&pbt instalace
jakéhokoli zamku. PohodIné odgsi umoziuje manipulaci
vrat v gfipadech provashi technickych zasdhdi pfi
provadni udrzby.

Tento oper&ni systém neni vybaven mechanickou spojko
nevyZaduje tedy instalaci ovladdaciho systému

s elektronickou spojkou.

Oper&ni systémy MILORD ve verzich ,,C" jsou vybaveny
integrovanym elektronickym modulentiimo v €lese
oper&niho systému.

1. POPIS A TECHNICKE CHARAKTERISTIKY

Obr.2

Zabudovany opetai systém s elektrickym
vybavenim
(vyZzaduje instalaci zdkladové desky)
Fotobuiky
Tlagitko s klicem
Blikag¢
Prijimac
Poznamky:

1) Pro instalaci elektrickych kahiepouzijte
odpovidajici pevna/ohebna potrubi
Separujte vzdy spojovaci kabely digigl o nizkém
napti od napajecich kahieP30V. Pro zamezeni
jakéhokoli ruSeni pouzijte separované chrani
kabeti.

2)

1 Motoreduktor
2 Kryt
3 Ovladaci jednotka*
4 Toroidni transformator**
5 Koédovaci ztzeni
*Sériow dodavano pouze u verze ,C*
**Pouze pro model MILORD 424C

6 Magneticky snitha

7 Zakladova deska
8 Ozubené kolo
9 Odji®vaci zaizeni

Technické charakteristiky operafnich systéni

Model MILORD MILORD MILORD
5-5C 424-424C 8-8C

Napajeni 230V50H7 24 Vdc 230V50Hz2

Absorbovany vykon 350W 70W 500W

Absorpce 15A 3A 22A

Pacet ot&ek /minutu

elektrického motoru 1400

Kondenzator 10uF400V | / | 12,51F400v

Redukni pon¥r 1:25

Ozubené kolo 716

Ozubena drédha modulo 4

Maximalni kroutici moment 18 Nm 13,5 N 24 Nm

Maximalni tlana sila 45 daN 40 daN 65daN

Tepelna ochrana na vinuti 190 / 140°C

Frekvence uzivani 30% 100% 40%

Teplota progedi - 20°C + 58C

qutnost operaiho 10 kg 11 kg

systému

Stupe ochrany P44

Maximalni hmotnost vrat 500 kg | 400 kg 800 kg

Rychlost posuvu vrat 12 m/min

Maximalni délka vrat 15m

3. INSTALACE AUTOMATICKEHO SYSTEMU

3.1. ARREDBEZNA KONTROLA

Pro spravny chod automatického systému musi miajsta

struktura vrat nasledujici charakteristiky:

¢ Hmotnost vrat musi odpovidat hodnotam uvedenyniulte

technickych charakteristik;

 Struktura kidla musi byt pevna a robustni;

« Povrch Kkidla musi byt hladky (bez wpélki);

» Pohyb Kkidla musi byt uniformni a pravidelny, béerti po celé

délce v piibéhu drahy;

* Nesmi dochazet k Boim oscilacim Kdla;

« Optimalni stav spodnich a horniciepuvnych systétn

Optimalni za Gelem sniZeniieni @ posuvu je pouZiti zemniho

vodiciho prvku se zaoblenymdkem:;

 P¥itomnost pouze dvougsuvnych kol;

 Pritomnost mechanickych bezmstnich zarazek pro

zamezeni rizika vykolejeni vrat; tyto zarazky miog pevre
zabudovany k podlaze cca 40 mm za pozici koncosphuie.

* Nepitomnost mechanickych zarink

Doporwujeme provedeniifsluSnych zamaickych praci ped

instalaci automatického systému.

Stav struktury ovliiuje pimo spolehlivost a bezpeost

automatického systému. i
3.2.INSTALACE OPERA CNIHO SYSTEMU

1) Pripravte zakladovou desku podle obr. 3.

2) Pripravte zadkladovy kanal dle postupu uvedeného madob
Z&akladova deska musi byt undisa podle vyobrazeni
uvedeného na obr. 5 (pravy uzBwebo obr. 6 (levy uzév)
pro zajiséni spravného z&bu mezi ozubenym kolem a
zubovou drahou.

Poznamka: Dopotiwjeme umistit desku na betonovou podlahu,

cca 50 mm od podlahy (obr.7).

3) Pouzijte odpovidajici ohebné potrubi prégirod
spojovacich kabélmezi motoreduktorem, daiiy a
elektrickym napéajenim. Ohebné kabely musi vystupowa
3 cm z otvoru umighého na desce.



4) Provelte perfektni zabetonovani desky v ravin

5) Vyckejte, dokud nedojde k vytvrzeni betonu.

6) Pripravte elektrické kabely pro zapojeni dipl a
napajecich kabgél(odstavec 2). Pro spravné
provedeni zapojeni elektrickésti do elektronického
vybaveni ponechejte vystupovat elektrické kabely o
cca 20 cm z otvoru zakladové desky.

7) Pripevnste operani systém na zakladovou desku
pomoci Sroub a matic podle obrazku 8. Umist
oper&niho systému je uvedeno na obr. 7. Wigghu
tohoto postupu proviékite elektrické kabely
prisluSnym otvorem na otvorerglése motorového
reduktoru.

8) Pouzijte chrani kabeti, ktery je sodasti dodavky a
provlékrete spojovaci elektrické kabelyipluSnym
otvorem, nachazejicim se na zaklagnoportu
vybaveni.

9) Provaefl'te elektrické zapojeni elektronického systému
podle pokyi uvedenych na vybaveni.

Obr. 3

Dilezité:

1) Provefte zapojeni uzettovaciho kabelu z&eni.

2) Oper&ni systém je dodavan pro instalaci, ktera
predpoklada — dle pohledu zevnit zavirani vrat po
pravé straé oper&niho systému (obr. 5). \ijpadt
zavirani umisiného po levé strane nezbytné
pievratit zapojeni kabg&lzapojenych do svorek
motoru.

oS- 1is
d-28
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_Dbr.7

Obr.8

Koty uvedené na obrazcich jsou vyjaeny v mm.

3.3. MONTAZ ZUBOVE DRAHY

1) Pripravte zubovou drahu (dodani na objednavku) pro
instalaci prosednictvim Sroub TE 8 x 25 a
svaovacich rozprek, které jsou saudsti dodavky,
podle obr. 9. Pro zamezeni gai vrat jsou
k dispozici pfichozi rozgrky zinkované s fixénimi
Srouby TE 8 x 50.

Doporuujeme utazeni fixanich Srouli zubové drahy

e v horni¢asti otvoii. Tato pozice umozni zdviZzeni zubové

Obr.6 drahy v gipact, Ze v ptibéhu ¢asu dojde k poklesu vrat.

- 2) Odijistte operé&ni systém (viz odstavec 6).



3) Nastavte manuétnvrata do otekené pozice.

4) Postavte na ozubené kolo prvni prvek zubové drahy

v pozici nachézejici se proti prvni rézpe (obr.10).
5) Pripevrete prvek zubové drahy pomoci svorky
(obr.10).

Obr. 10

6) Presuite manudl® vrata smrem k zamku, az se
dostanete do pozice protilehtéti rozgrce zubové
drahy a zajistte jej svaéienim v dané pozici.

7) Privaite i rozpérky na vrata. Pro spravnéighyceni
tii prvka zubové drahy, které jsou nezbytné pro

zajis€ni spravné pozice pro zavirani vrat postupujte

nasledujicim zfisobem:
8) Pridejte dalSi prvek zubové drahy k poslednimu

pripevrénému prvku — vyuzijte kus zubové drahy pro

zajis&ni zakéru dvou prvk (obr.11).
9) Posuite manuald kiidlo snérem k zavirani az po

dosazeni takové pozice, kdy se ozubené kola nacha

proti treti rozgrce prvku uéeného k uchyceni
(obr.11).

Poznémka: zkontrolujte, operuji-li vS8echny prvky zubové

drahy ve dedni pozici tuli ozubeného kola. V opaém
piipack je tteba adaptovat pozici motoreduktoru.

10) Privaite fi rozpsrky prvku (obr. 10).

Pozor:

a) Nepfivarujte v zadném péipadé prvky zubové drahy
ani k rozpérkam, ani vzajemné mezi sebou.

b) V Zadném ptipadé nepouzivejte tuk,¢ podobné

produkty ur éené k promazani prostoru mezi ozubenym

kolem a zubovou drahou.

: ©br.11

11) Pro zajini spravné tle mezi ozubenym kolem
a zubovou drahou site motoreduktor o 1,5
mm pomoci regulace matic podlozky zékladové
desky. Po tomto Heeni utahite pojistné
matice opetaiho systému.

Pozor: V piipadé zamku nové vyroby zkontrolujte tuto

vili (obr.12) po nékolika mésicich od instalace.

12) Manudla zkontrolujte, je-li umoz#éno volné
otevirani vrat bezeni.

L |
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3.4. UMISTENI KONCOVYCH MAGNET U
Opera&ni systém je vybaven magnetickym koncovym
spin&em, prostednictvim kterého je zaji&to ovladani
posuvu vrat v okamziku, kdy magnefigevreny v horni
¢asti zubové drahy, aktivuje snitndagnety dodané spolu
s operanim systémem jsou vhodnymigmbem
polarizovany a aktivuji pouze jeden kontakt srieja
kontakt zavirani a kontakt otevirani. Magnet, aljtoi
kontakt oteveného zdmku je op@an vyobrazenim
oteweného zdmku, naopak kontakt, aktivujici kontakt
zaweného zamku je opan symbolem z&eného zamku
(viz obr. 13).

Pro spravné umi&i dvou koncovych magnepostupujte
nasledujicim zfisobem:
1) Sestavte oba magnety podle obrazku 13.

2) Nastavte opetai systém na manuélni chod - viz
kapitola 6 a srovnejte systém.

3) Nastavte manuétnvrata do pozice otégni —
ponechejte cca 40 mm od mechanické zarazky
oteveni.

4) Presuite po zubové draze magnet s vyobrazenim
oteweného zamku ve siru oteveni, viz
obrazek 14. Jakmile dojde k vypnuti kontrolky
piislusného koncového spifea postiite magnet
o dalSich 10 mm a provizatijej piichyt'te
odpovidajicimi Srouby.

5) Opakuijte postupy uvedené v k&8l u zaviraciho
magnetu.

6) Systém znovu zablokujte (viz odstavec 6).

DileZité: pied vyslanim impulzu se ujiséte, Ze
vrata se nemohou manudli pohybovat.

7) Provalte ovladani kompletniho cyklu pro
ovéieni spravné funkce koncovych spfta



Obr.14

Pozor:

- Pro zamezeni poSkozeni opetaiho
systému automatismu je nezbytné zajistit
alespai 40 mm wile od mechanickych
zarazek.

- Zkontrolujte, z istava-li po skoréeni
manipulace — jak pfi otevirani, tak pri
zavirani — aktivovany péislusny kontakt
(zhasnuta kontrolka).

8) Provefte nezbytné Upravy pozice magnet
zajiskte jejich konénou pozici.

4. UVEDENI DO PROVOZU

1) Provelte programaci elektronického
vybaveni podle vlastnich nariok
prislusnych pokya.

2) Pripojte napajeni systému a zkontrolujte stav
kontrolek podle tabulky uvedené v pokynech
elektronického vybaveni.

3) Po provedeni zkousky funkce automatického
systému (odst. 5) aplikujte na opé&na
systém ochranny kryt a zagse Srouby, které
jsou sodésti dodavky — viz obr. 15.

Obr.15

5. ZKOUSKA INSTALACE
Provefte funkni zkousku automatického
systému a veSkerychipojenych dopika.
Predejte zédkaznikovi stranku ,Navod pro
uzivatele* a poskyttte mu veSkeré informace
nezbytné pro spravny chod a pouZziti
automatického systému.

6. MANUALNI CHOD
V ptipad, kdy je nezbytné zaji&i manuélniho
pohonu vrat v tisledku odpojeni napajeni vrat,
ustaveni automatického ovladani vrat mimo
funkci, je nezbytné provést na odblokovacim
systému nésledujici postup:

- Pouzitim mince pootit ve snéru ota&eni
hodinovych rdgi¢ek zamek az do jeho
zablokovani (obr.16, odkaz 1).

- Povytdhnout paku podle pokymivedenych
na obr. 16, odkaz 2

Pro zajis¢ni normalniho chodu postupujte

nésledov:

- Odpojte privod elektrické energie do
systému.

- Nastavte vrata do cca poloviny pozice
otevfeni.

- Nastavte paku pro odj&ti do pozadované
pozice.

- Pomoci mince pootte v op&ném sniru
ot&eni hodinovych rticek zamek az do jeho
zablokovani.

- Pripojte napajeni systému.

Poznamka: Po Fipojeni napajeni proved’te

kompletni cyklus otevirani.

Diilezité. Red vyslanim impulzu se ujiséte o

tom, Ze neni umozina manualni manipulace

vrat.

7. ZVLASTNI VYUZITI

Nepredpoklada se zvlastni vyuziti systému.

8. UDRZBA
Za (telem zajisni spravného chodu daeni
v ¢ase a konstantni Gro¥bezpenosti je vhodné
proveést, s plroéni frekvenci, celkovou kontrolu
zaizeni. Ve svazku ,Navod pro uzivatele“ se
nachazi formul&pro provadni zaznan o
provedenych postupech.

9. OPRAVA
Pro gipadné opravy se obracejte na autorizovana
servisni gtediska.



GCCECNIUS
MILORD 5-8-424

Navod k pouziti

Obr. 1
Pred vlastnim pouZzitim vyrobku si pozorré prectéte pokyny pro moznost budouciho vyuziti

OBECNE BEZPECNOSTNI NORMY

Automaticky systém MILORD vifjpact spravné instalace zajife vysoky stupe bezpeénosti.
Existuji rekteré jednoduché normy a postupy, jejichz dodrzovarfiemamezit vzniku rizikovych
situaci.

* Nezdrzujte se, ani jinym osobatm détem neumotiujte zdrzovat se v blizkosti
automatickych vrat, zejména vijpehu chodu.

« UdrZujte v dostatané vzdalenosti u dosahettdalkové ovladee, ¢i jakykoli jiny vyvije¢
impulza, ktery by mohl neclihé zpasobit spudi systému.

* Neumo#ujte dttem hrat si v blizkosti vrat.

* NesnaZte se zabranit pohybu vrat.

» Zajistete, aby pohybu vrat nebranily jakékotigazky, ¥tve, apod.

» UdrZujte s¥telnou signalizaci viditelnou a v dobré technickénosti.

* NesnaZte se manuélaktivovat vrata, nejsou-li odji&ta.

e V pripact nedostaténosti chodu odjigte vrata za €elem umozani piistupu a vykejte na
technicky zasah ze strany kvalifikovaného technického personalu.

» Po ogtovném nastaveni manualniho chodu a nastaveni normalniho rezimu odipogte p
elektrického nagti do za&izeni.

* Na komponentech neni umaho provadni jakychkoli znén na komponentech, které jsou
souwasti automatického systému.

» Neni povoleno provaahi jakychkoli technickych zaséhéi oprav, vzdy se obracejte
vyhradré na autorizovany technicky servis.

* S nejméx palro¢ni frekvenci je nutno provétikontrolu &innosti automatickych vrat,
bezp&nostnich prvi a stavu uzemimi kvalifikovanou osobou.



POPIS

Automaticky systém MILORD je idedlni przeni gistupovych oblasti v rezidénim prostedi.
MILORD pro posuvna vrata je elektromechanicky operaystém, kteryigvadi posuv vrat na
zakladt ozubeného kola a zubové drahy. Pro podrobny popis jednotlivych pa@stagiky chodu
systému se obracejte na instaliéo technického pracovnika.

Automatické systémy jsou vybaveny bespastnimi prvky (fotobiikami), které zabiauji zaweni
vrat v gipack, Ze se v oblasti zavirani vrat nachazi jakaki@kazka.

Systém zajituje mechanickou blokackippieruSeni funkce motoru — neni tedy zagebt instalovat
jakykoli zamek.

Manualni oteteni je tedy mozné pouze Yipadt odjiS&ni blokovaciho systému.

Pohon je vybaven nastavitelnou elektronickou spojkou, kteradiujeobezpéné pouziti
automatickych vrat.

PohodIné manuélni odji&ti umoziuje manipulaci vrat vifjpad uvedeni vrat mimo provozj
blokace.

Swtelna signalizace indikuje probihajici pohyb vrat.

MANUALNI FUNKCE

V pripact, Ze ne nezbytné aktivovat vrata mangalrisledku geruSeni fivodu elektrického
nageti, ¢i nefunkénosti vrat, je nezbytné provést nasledujici postup:

- Odpoijit grivod nagti do z&izeni;

- Pomoci mince pootte zamkem ve sénu ot&eni hodinovych réicek az do okamziku jeho
zablokovani (obr. 1, odkaz 1);

- Zatéhréte za paku podle obrazku 1, odkaz 2

- Otevete a zakete manualavrata.

OBNOVENI NORMALNIHO CHODU

- Odpoijte privod elektrické energie do systému.
- Nastavte vrata cca do poloviny drahy pi otevi‘eni
- Nastavte odjiovaci paku do pozice pro odpi;
- Pomoci mince pootbe zamkem proti s#énu ota&eni hodinovych réicek az do okamziku
jeho zablokovani;
- Obnovte napajeni systému.
Poznamka: po obnoveni pivodu napéti poved’te kompletni cyklus oteweni.
Dilezité: pred vyslanim impulzu je ¥eba se ujistit, Ze neni moZzna manualni manipulace vrat.



PRILOHA 1: Program planované Gdrzby

Pulroéni kontroly :

3P

10

50

6°

70

1

Zapojeni a Ginnost
diferencialniho
piepinge

Téarovani a spravna
funkce elektronické
spojky

Zapojeni a funkce
bezpeénostnich
prvki

Zapojeni a Ginnost
uzemréni

Funkce systému
manualniho
odjistni

Funkce koncovych
spin&u

Zapojeni a funkce
doplhikt

Prichyceni
motoreduktot

Spojeni ozubeného
kola — zubové drahy,

Opotebeni
ozubeného kola —
zubové drahy

Obecné podminky
vrat




Poznamky




Popis a ilustrace jsou v navodu uvedeny nezavaznou formoucBpsti€SENIUS si vyhrazuje
pravo na nezdvazné Zny prostednictvim aktualizace této publikace bez vlivu na zakladni
charakteristiky vybaveni vidledku technickych vylepSerdi,jakéhokoli jiného naroku
obchodnihog¢i konstrukniho charakteru.
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