NASTAVENI KONCOVYCH SPINACU
SEKCNIi BRANY
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NASTAVENI KONCOVYCH SPINACU

ELEKTRONICKEHO KONCOVEHO SPiIiNACE

| 7] 8] 9|11]10|12|

' Konektor AMP

' Bezpecnostnifetéz

: Vstup 65 - ) RS48[5VAV
: RS485 B dalsh Vgitpf:nostmretez
. GND——— 2|1 7..18VDC
E SvorkaWago

Moznost pfipojeni externich bezpecénostnich prvkl, napf. navijeciho fetézu,
ruéni kliky, tepelného ¢idla, vysouvaci spojky.

OBSAZENI KABELU MOTORU

Ridici jednotka Vodié Motor

X2 -J1/U 1 u

X2 -J1/V 2 v

X2 -J1/W 3 w

X2 -J6 4

X5 -J22 5 zastrécka AMP 3
X5 -J33/B 6 zastréka AMP 4
X5 -J32/- 7 zastréka AMP 2
X5 -J33/A 8 zastréka AMP 5
X5 -J22 9 zastrécka AMP 6

X5 -J32/+ 10 zastrcka AMP 1
- 11
PE Zluty/zeleny PE




NASTAVENI KONCOVYCH SPINACU

MECHANICKEHO KONCOVEHO SPIiNACE

bily Pridavny koncovy spinag 2 ZAVRENO
zeleny Pridavny koncovy spina¢ 2 OTEVRENO

bily Pridavny koncovy spina¢ 1 ZAVRENO

zeleny Pridavny koncovy spinaé 1 OTEVRENO

1
2
3
4
m 5 ¢&erveny Bezpecdnostni koncovy spina¢ ZAVRENO
6
7
8

bily Koncovy spinaé ZAVRENO
éerveny Bezpec&nostni koncovy spinaé OTEVRENO

zeleny  Koncovy spina& OTEVRENO

B A

-3 Zajedte s branou do poZadované polohy ZAVRENO.

-+ Nastavte spinaci narazku 6 E! (bily) tak, aby byl aktivovan koncovy spinac.
-+ Dotahnéte upeviiovaci Sroub A.

-3 Jemné nastaveni se provadi pomoci Sroubu B.

-3 Zajedte s branou do pozadované polohy OTEVRENO.

-3 Nastavte spinaci narazku 8 Et (zeleny) tak, aby byl aktivovan koncovy spinac.
-3 Dotahnéte upeviiovaci Sroub A.

- Jemné nastaveni se provadi pomoci Sroubu B.

- Bezpeénostni koncové spinace 5 SEY a 7 SEt (€erveny) musi byt nastaveny tak,
aby se aktivovaly ihned po prejeti fidicich koncovych spinacu.
Bezpecénostni koncové spinace 5 SE! a 7 SEt (Eerveny) jsou z vyroby nastaveny na
polohu kratce za provoznimi koncovymi spinadi.

-3 Po zkusSebni jizdé zkontrolujte usazeni upevnovacich Sroubu.

- Pridavné koncové spinace 1 P24 a 2 P2t bezpotencialovymi prepinacimi kontakty

a pridavné koncové spinace 3 P1{ a 4 P11 jsou bezpotencidlovymi sdruzenvymi
kontakty.
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NASTAVENI KONCOVYCH SPINACU

MECHANICKEHO KONCOVEHO SPIiNACE

OBSAZENi KABELU MOTORU

Ridici jednotka Vodié Motor
X2 -J1/U 1 UsT1/U
X2 -J1/V 2 usT1/Vv
X2 -J1/W 3 UST1/W
X2 -J6 dratény muistek
X5 -J22 4 S3-J9
X5 -J22 5 S3-J)9
"""" Xs-)21 10  Pl¥-)3/C
X5 -J21 11 P14 -J3/NC
"""" Xs-20 6 Et-2
X5 -J20 7 Et -J2
"""" Xs-j9 8  Eb-)4
X5 -J19 9 EV -J4
PE Zluty/zeleny PE

Cchranéno autorskymi pravy.

Dotisk, i jen casti, mozné pouze s nasim svolenim.
zZmény, které slouzi technickému pokroku, vyhrazeny.



NAVOD K MONTAZI A OBSLUZE
RIDICi JEDNOTKA MOTORU UST 1
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RIiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1



RIiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

VSEOBECNE

UST 1 je ridici jednotka motoru pro pohyblivé a sekcni brany se 3- nebo
1-fazovymi motory. Je mozno pripojit vSechny béZné bezpecnostni prvky.

Dalsi zplsoby vyuziti jsou mozné po dovybaveni zdsuvnymi kartami.

Pro otevrfeni a zavfeni brany pouze stisknete prislusné tlacitko na
krytu, resp. venkovni tlacitko.

V automatickém rezimu se dvere daji otevirat a zavirat i radiem.

VYKONOVE CHARAKTERISTIKY
zasadni vykonové charakteristiky UST 1 jsou:
-+ snadna obsTuha a nastavovani
-+ provedeni s ochranou proti vlivim pocasi (IP 65)
-+ velky pripojny prostor pro dratové spoje
Zajisténi maximdlni miry bezpecnosti:
-+ radiovym dalkovym ovladanim 433 MHz / 868 MHz (volitelné)
-+ dodrzenim platnych smérnic a norem

~% moznosti pripojeni rozsahlych bezpecnostnich prvki

RADNE POUZiVANI

Ridici jednotka UST 1 je vhodnd k Fizeni primyslovych dveri, napriklad
sekcénich, posuvnych, skladacich a mriZovych dveri.

CESKY
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RIiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

BEZPECNOSTNIi POKYNY

Jestlize nedodrzite nasledujici bezpeénostni

A pokyny pfi montazi a uvedeni do provozu,
odpovida za nasledné vznikla poskozeni osob
a majetku objednavatel.

Vyrobce zarizeni je zodpovédny za celé zarizeni.

Musi zajistit dodrzovani prislusnych norem a smérnic

(napr. DIN 1986, EN 12050).

zodpovida za vyhotoveni technické dokumentace celého zarizeni,
ktera k nému musi byt prilozena.

Tento symbol v popisu fidici jednotky
upozoriuje na mozné ohrozeni, které je v
pfislusném popisku podrobné vysvétleno.

Instalace, provoz a obsluha ridici jednotky v rozporu s
timto navodem k obsluze nebo s technickymi specifikacemi,
které jsou v ném uvedeny povede k ohrozeni osob a k zaniku
ruceni a zaruky vyrobce.

Musi se dodrzovat ndrodni a lokalni predpisy a normy
pro instalaci a protilurazové predpisy profesnich sdruzeni.

Instalacni a udrzbarské prace na zarizeni smi provadét jen odborné
sily, které byly pro tuto praci vysSkoleny.

Pri pracich se brana vzdy musi nejprve odpojit od napajeni.

ovladani brany v bezpecnostnim rezimu je pripustné pouze tehdy,
jestlize je brdna od ovladacich pristroju vidét.



RIiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

VAZENY ZAKAZNiKU !

Rozhod1l jste se pro vysoce technicky kvalitni produkt.
Pri vyrobé jsme se maximalné snazili zajistit expedici této ridici
jednotky v bezvadném stavu. Pokud byste presto méli ddvod k reklamaci,

prosim zaslete rFidici jednotku se strucnym popisem chyby primo nasSemu
zavodu.

Rozsah zdaruky se vztahuje pouze na bezplatné odstranéni funkcénich chyb
na pristroji, které jsou prokazatelné zplisobeny chybami vyroby, resp.
materialu, vcetné potrebnych ndhradnich dila.

Prosime nejprve si tento navod k obsluze peclivé prectéte,
A nez zacnete s instalaci fridici jednotky.

Pokud budou bez naSeho predchoziho pisemného souhlasu provedeny
jakékoli konstrukcni zmény nebo pokud budou realizovany nebo objednany
nespravné instalace odporujici nasim stanovenym montaznim smérnicim,
zanika zdaruka a nasSe ruceni za produkt.

vyrobce zarizeni musi dbat na to, aby byly dodrZzovany smérnice EMv,
nizkonapétové predpisy, smérnice pro stroje a smérnice o stavebnich
produktech.

g POZOR!
Ridici jednotka se nesmi pouzivat v prostorach s
nebezpeéim vybuchu.

POZOR!
Pripojte sitovy kabel ke svorce X1 (L1, L2, L3) a ke
svorce PE na zakladni desce.
Sitovy kabel musi byt lokalné zajistén tavnymi
A pojistkami 3x 6A, resp. 3x 10 A.
Hodnota tavnych pojistek musi byt zvolena tak,
aby pripojeny pohon v pripadé zablokovani roztavil pojistku.

CESKY
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POPIS

zastrckova 1ista
pro pridavné moduly

Zastrckova
1iSta Radio

Zéstrckova
Tista | i
Brzdovd relé

zastrckova
Tista
Koncové
spinace

Zastrckova
1ista Motor

VBCEA-30-10-P-2.4 A2

LED dioda (zelend)
koncovy spina¢ poLU
rozsviti se pri chybé

LED dioda (zelend)
koncovy spinaC NAHORU
rozsviti se pri chybé

LED dioda (cervena)
bezpecnostni obvod
STOP pri chybé

RiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

Sroubova svorka Nastavovaci tlacitko Nastavovaci
Anténa

OTEVRENO tlac¢itko ZAVRENO

svorkovnice
Bezpecnostni
prvky

& zastrckova 1ista
3-cestna-tlacitka

zastrckova
svorka
Prujezdova
fotobunka

Zastrckova
. lista
K1icové spinace

FOTOZELLE

FOTO

zastrckova
svorka
Prikazové
pristroje

Svorkovnice
Sit

Sroubova svorka
PE

LED dioda (cervena)
fotobunka

pri chybé vypnuti

LED dioda (zelena)
brdna DOLU, rozsviti se
pri stisku tlacitka

. LED dioda (Zlutd)
impuls, rozsviti se
pri stisku tlacitka

LED dioda (zelend)
brana NAHORU, rozsviti
se pri stisku tlacitka



RiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

POPIS PRiISTROJE

OVLADACI PRVKY

Brdna se OTEVIRA a ZAVIRA pomoci tlacitek umisténych na krytu, v
samoc¢inném rezimu nebo v bezpecnostnim rezimu. Pokud brana pracuje v
samoc¢inném rezimu, da se jeji pohyb kdykoliv zastavit stiskem tlacitka
STOP.

Pro ovladani zvenci je mozno pripojit pridavné ovladaci prvky jako
napr. trojcestna tlacitka.

Tahaci spinac¢ namontovany zvenci, resp. zevnitr (stropni tahovy spinac)
ovlada pohyb dveri. OTEVRENO-STOP-ZAVRENO (Jen pri pouziti pridavného
modulu K2).

pPokud je pripojen volitelny radiovy prijimac¢, je vzdy mozné zastaveni
dveri pomoci rucniho radiového vysilace.

PRIPOJENi SITOVEHO KABELU

Ke svorkam L1, L2 a L3 a ke svorce PE je
pripojena zastrcka CEE 16A.

SR [E

i
Sitové pripojeni UST 1 je mozno !
realizovat i pomoci 3-fazového hlavniho !
vypinace. 1

L

V takovém pripadé se zastrcka CEE pri

montazi odstrani. PEivod

CEE zastrcka 16A

PRIPOJENi TRIFAZOVEHO POHONU

Trifdzovy pohon se pripojuje ke svorkam
U, V, W a PE. Pokud je pohon vybaven N-
vodicem, pripojuje se tento vodic k
volnym svorkam sitového vedeni.

Napfr. pro brzdu, kterd je provozovana
pres usmérriova¢ na 230 V.

JUMPEROVE MUSTKY

U zakladni ovladaci jednotky je na zastrckach x11 (Pin 5/6), X3A (Pin
1/2) a X3B (Pin 1/2) nasazen jeden jumper.

CESKY
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RiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

KONTROLA SMERU OTACENI

Po pripojeni pohonu musite tlacitky OTEVRENO a ZAVRENO zkontrolovat
smér otaceni v bezpecnostnim rezimu.

Pokud smér chodu neodpovida sméru Sipky na stisknutém tlacitku, musite
vytdhnout zastrcku CEE a zaménit pripojky U a v (ménic fazi).

Pozor na koncové spinace!

PRIPOJENi KONCOVYCH SPiINACU

U UST 1 se oba koncové spinace OTEVRENO a ZAVRENO pripojuji jako
bezpotencidalové kontakty ke svorkam 320 a 319 svorkového bloku X5.
Bezpecnostni obvod s integrovanymi bezpecnostnimi spinali se pripojuje
ke svorce 322 svorkového bloku X5.

U UST 1 je mozno pripojit druhy pridavny koncovy spina¢ pro otevirani
(126 X4B) a poté na krytu plasté (volitelny) jednotky UST 1 volit mezi
dvéma ruznymi polohami OTEVRENO (prepinani 1éto/zima).

Nastaveni koncovych spinaéti se musi provadét v automatickém bezpeénostnim
rezimu!

0 m m
=3¢ (%] wn
2 L < SKbS STQlP
y nebo zpola
Tep.c1d'|o:} o = Q DW  OTEVRENO
n ;:C'g < 2 125 326
. Nouzova .} o o o x[2 |6 / |8
ru¢ni klika
- + B A ES-
polovicni O=
sl LT[ Vyska
322 1 321 V 320 ' 319 ' 332 1 333

Tep. Predkonc STOP STOP 12V DC RS485
¢idlo ZAVRIT zcela ZAVRENO
OTEVRENO
K provozu s EES (elektronicky koncovy spinac¢ volitelné vybaveni) jsou
bezpodminecné nutné pridavné moduly K2 a K4. Popis nastaveni a
programovani koncovych spinaci najdete v navodu k obsluze pridavného
moduTu.

AUTOMATICKE ZAVIiRANI

(volitelné, jen s pfidavnym modulem K2)

Funkce automatického zavirani se nastavuje na otocném polohovém
spinaci.

Je-T1i funkce automatického zavirani aktivovana, brana se po uplynuti
casu nastaveného na otocném spinaci z koncové polohy opét zavre.

Automatické zavirdni je mozno zablokovat stiskem tlacitka Stop nebo
aktivaci nékterého bezpecnostniho prvku.



RIiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

PRIPOJENiIi OPTOELEKTRONICKE SPiNACIi LISTY
(volitelné, jen s pfidavnym modulem K2)

optoelektronicka bezpecnostni 1lista Piipojeni k 3-pdlové svorce na

je zkonstruovana tak, ze je pri pfidavném modulu K2
]€j1mvsepnuF1 polce1e délce +12VSIG OV
prerusen svételny paprsek. Aby
mohla bytlbezpecnoan1’11sta ] Optoelektronicka
kontro19v§na po cg1e Qe1§e, musi svorkova lista OSE
b¥F.qa jejim konci pripojen © Bl
prijimac. 9 2 =

| m
V pripadé, Ze ma byt spinaci 1ista TN vysila¢ Prijimac
upevnéna na zem, se jeji reverzni /ﬂ

funkce neutralizuje pripojenim T
predkoncového spinace (pridavny
koncovy spinac¢ Vor-eS) na svorku

321 svorkového bloku X5. za timto Hnéda
ucelem se predkoncovy spinac Zelena
nastavi na 5 cm nad zemi. 5114

PRIPOJENiIi PREDAVACE POVELU OTEVRIT, STOP, ZAVRIT

Pro ovladani zvenc¢i se k UST 1 mGZe na svorkovy blok X3 pripojit
tricestné tlacitko. K tomuto ucelu musi byt tlacitka OTEVRIT a ZAVRIT
provedena jako zapinaci kontakty.

Protoze tlacitko STOP je zapojeno do bezpecnostniho obvodu, musi byt
pripojeno jako rozpinac.

Pfi pfipojovani tlacitka STOP ke svorkovému bloku X3 odstraiite mastek na svorce
J9 a pak pripojte tlaé¢itko STOP (rozpinag)!

PFipojeni ovladacich prvku Pfipojeni klicového spinace
OTEVRIT, STOP, DOLU A IMPULS
zamek STOP OTEVRIT Imp ZAVRIT zamek STOP OTEVRIT Imp ZAVRIT
J8 Jj9 J10 J11 J12 J8 J9 J10 J11 J12
X3[1]2 910 X3 [1]2]3 4|5 e[7]8]2]10

3lals]e]7]s]9]
] | | | T T | |
Pfipojeni 3-cestného tlaéitka 4-zilnym kabelem
zamek STOP OTEVRIT Imp ZAVRIT
8 39 310 | 311 | 312
[2]3]4]s]e][7]8]9]10

s

X3

[y
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RIiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

PRIPOJENi BEZPECNOSTNIi LISTY O 8,2 kOhm

(volitelné, jen s prfidavnym modulem K2)

K UST 1 je mozno primo pripojit elektrickou, resp. pneumatickou
bezpecnostni T1istu.

vyhodnocovaci Togika pro spinaci 1iStu je jiz integrovdna v pridavném
modulu K2. Aby mohl byt sledovan cely elektricky obvod bezpecnostni
1iSty, musi byt spinaci TisSta zakoncena odporem (8,2 kohm).

Pridavny koncovy spinac¢ Vorend-zu (predkoncovy spinac zavirani) se
nastavi tak, aby zavirajici se brana aktivovala koncovy spinac¢ 5 cm nad
zemi.

Spinaci lista se pfipojuje ke svorce J25 svorkového bloku X4b!

POZOR!
Davejte pozor na nastaveni jumpert na pridavném modulu K2!

PRIPOJENI FUNKCNi FOTOBUNKY

(volitelné, jen s pridavnym modulem K2)

K UST 1 je mozno primo pripojit fotobunku pro zajisténi prujezdu (ke
svorkovému bloku Xx4a). Jestlize je infracerveny paprsek fotobunky béhem
zaviraciho pohybu brany prerusen, brana se zastavi a vrati se do horni
koncové polohy.

POZOR:

U jednosmérné fotoburky, ktera ma jen tfi pfipojné svorkové body, je spinaci
kontakt a plusova strana fotoburikové elektroniky na svorce J24/3 spojena s
plusovym potencialem.

Pii pfipojeni fotobuiiky odstraiite mastek z J24 na svorkovém bloku X4a!

Pfipojeni vysilace a Pfipojeni
pFijimace fotobunky reflexni fotobunky
+ - Foto + - Foto
J23 J24 J23 | 124
g 3
/1] 2] 3[4 x|1]2]3]4

[N]

s |>t7¢

e
s=vysilac 5 ~
“vyel.ac, g o
E=prijimac oS 5

o C + ©

U S [ORS)] ~ C

92 mA ©r-

90 m Pa

NP 9> c©m

v O o< O N

Y4 ZN ¥\



RIiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

Pfipojeni primych bezpeénostnich spinadu

Bezpecnostni prvky, které pfimo zasahuji do pribéhu Fizeni, se

A pripojuji na svorku )6 ve svorkovém bloku X2. Patfi k nim
NOUZOVY VYPINAC, resp. zachytné zatizeni, vtahovaci pojistka
a skluzova dverni pojistka.

PRIPOJENi SKLUZOVE DVERNIi POJISTKY
(volitelné, jen s pridavnym modulem K2)

U bran se zabudovanymi skluzovymi dvirky se ke svorce 36 na svorkovém
bTloku X2 pripojuje bezpecnostni spinac.

Pozor! Odstraiite mustky (J6)!

jistka
nebo odvalovaci pojistka

Protazeny lanovy spinac/
pruzinova po

X2 U|v|w | B1|BZ
J1 J6

PRIPOJENi PREDAVACE POVELU TAHOVEHO SPiNACE
(volitelné, jen s pfidavnym modulem K2)
U Fidici jednotky OST 1 1ze ke svorce 311 svorkového bloku X3 pripojit

stropni tahovy spinac¢ (zapinaci kontakt). Funkce tohoto vstupu odpovida
funkéni sekvenci ZAVRIT-STOP-OTEVRIT-STOP.

ZAMEK  STOP OTEVRIT Imp ZAVRIT
38 19 J10 311 312

X3 [1T2]3]4[s]e[7]8] 9]0

Tahovy spinac

CESKY
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RIiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

RADIOVE DALKOVE OVLADANI

Na ridici jednotce UST 1 se nachdzi zastrckové misto (X9) pro 1-
kandalovy radiovy prijimac. vice viz. navod k obsluze prijimace a
ru¢niho vysilace AM433/AM868.

LEGENDA

S2 Hlavni stykac

sl Stykac¢ zZAVRIT/OTEVRIT

J1 Motor

swl Nastavovaci tlac¢itko OTEVRIT

Sw2  Nastavovaci tlacitko zZAVRIT

J26  Pridavny koncovy spinac¢ OTEVRIT (polovicni oteviraci vyska)
J20 Koncovy spinac OTEVRIT (rozpinac)

J22 Bezpecnostni obvod (rozpinac)

J19 Koncovy spinal ZAVRIT (rozpinac)

J21  pridavny koncovy spinac¢ zAVRIT (predkoncovy spinac)
18 Nouzovy vypinac¢ (rozpinac)

J6 Kluzny kontakt (rozpinac) / zatahovaci pojistka
]9 Tlacitko STOP (rozpinac)

J10 Tlacitko OTEVRIT (zapinaci kontakt)

J11 Tlacitko Impuls (zapinaci kontakt)

J12 Tlacitko zAVRIT (zapinaci kontakt)

J24  pPrGjezdova fotobuika (zapinaci kontakt)

J25 Pojistka zaviraci hrany

J26  Koncovy spinac POLOVICNI OTEVRENI (rozpinac)

Tl Transformator

X1 svorkovnice sit

X2 zastrckova svorka motor

X3 zastrckova svorka predavace prikazu

X3A  zastrckovd 1ista pro klicovy spinac

X3B  zastrckova Tista pro 3-cestné tlacitko

X4A  zastrckova 1ista pro prijezdovou fotobunku

X4b  zastrckova lista pro bezpecnostni prvky

X5 zastrckova svorka koncové spinace

X8a  zastrckova Tista pro zasuvné moduly (20-pdlova)
X8b  zastrckovd 1ista pro zasuvné moduly (10-p6élova)
X9 zastrckova 1ista pro radiovy prijimac

X11  zastrckova T1ista pro brzdova relé
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RiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

TECHNICKE UDAJE

Model UST 1

Napajeni 3x400V AC 50Hz (6 resp. 10A, zajisténo)
Pripojka motoru pres vratny stykac Stykacové kontakty 2x3 NO, 400v/max. 1,2kvA
Pripojné svorky 1,5 mm? max.

Teplota okoli -20°C az +60°C

Ridici napéti 24v DC Sekundarni zajisténi 0,8 A pomalé

Typ ochrany IP 65

Rozméry 255 x 120 x 180mm (S x V X H)



RIiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

EU-PROHLASENI VYROBCE

ve smyslu smérnice EU pro stroje ¢. 98/37/EG pfriloha Il B

Vyrobce:

Mtec Gesellschaft fiir Antriebssysteme mbH
Friethofer Kamp 23

D-48727 Billerbeck

timto prohlasuje, Ze vyrobek:

s

RiDICi JEDNOTKA POHONU UST 1

odpovida nasledujicim smérnicim EU:

98/37/EG Smérnice pro stroje (dfive 89/392/EWG)
89/336/EWG Smérnice EMV (v¢. zmén 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG)
73/23/EWG Nizkonapét ova smérnice (v¢. zmény 93/68/EWG)

a odpovida nasledujicimu osvédceni o testu shody:

Cislo 78/781/551722 TUV Nord Anlagenbau / Systems

Byly pouzity zvlasté nasledujici evropské normy/navrhy norem:

EN 12445:2001 Bezpecnost uzivani elektricky ovladanych bran; metody testovani

EN 12453:2001 Bezpecnost uzivani elektricky ovladanych bran; pozadavky
prEN 12978:1997  Brany; ochranné prvky; pozadavky a metody testovani
EN 954-1:1996 Bezpecnost stroju; bezpe¢nostni komponenty Fidicich jednotek

EN 60204-1:1997 Bezpecnost stroju; elektrické vybaveni
EN 60335-1:1994 Bezpecnost elektrickych pfistroju; vieobecné pozadavky

UPOZORNENI:

A Brana, do které ma byt tato ridici jednotka zabudovana,
nesmi byt uvedena do provozu, dokud nebude zjisténo,
Ze cela brana odpovida ustanovenim smérnice 98/37/EU.

Billerbeck, duben 2005
(misto, datum) podpis)

Peter Menke, Geschaftsfiuhrer

(jméno a funkce podepsané osoby)

CESKY
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RiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

VOLITELNE PRISLUSENSTVI

K1

K1E

Samodrzny modul OTEVRIT

K2

Modul pro samodrzZeni NAHORE
Elektronicky koncovy spinac

K3

Modul pro pripojeni bw 1isSty,
1isSty SKs 8,2 kohm
nebo 1iSty OSE

K4

Modul pro Fizeni duplexniho
provozu

Modul pro pripojeni
elektronického koncového spinace

EK1-433 | EK1-868

FSK433 | FSK868

Radiovy prijimac 433 nebo 868 MHz

Ru¢ni vysilac¢ pro radiovy
prijimac¢ 433 nebo 868 MHz AM




POZNAMKY
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RIiDICi JEDNOTKA MOTORU - UST 1

Chranéno autorskymi pravy.
Dotisk, i jen casti, mozné pouze s nasSim svolenim.
zmény, které slouzi technickému pokroku, vyhrazeny.

KONTAKT



PRIDAVNY MODUL K1
Samodrzny modul pro OTEVRENI

CESKY



CESKY

PRIDAVNY MODUL K1

MONTAZ

Pro nasazeni, resp. sejmuti pfidavnych modult se
A zarizeni musi odpojit od zdroje elektrické energie!
-+ Pridavny modul K1 zapojte do svorkové 1iSty x8a desky UST 1.

=3 Jumper J1

samodrzeni OTEVRENO

zapojen
nezapojen = bezpecnostni automatika OTEVRENO

Zastrckova Tista
Jumper J1 Féliova klavesnice

E0101.1
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PRIDAVNY MODUL K2
Modul pro pripojeni DW listy,
8.2 kOhm SKS nebo listy OSE

CESKY
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PRIDAVNY MODUL K2

MONTAZ

g Pro nasazeni, resp. sejmuti pfidavnych modula se
zarizeni musi odpojit od zdroje elektrické energie!

Nasunte Ctyri rozpérky 8mm na vodici cepy a pak nasadte pridavny
modul K2.
PRIKLADY PRIPOJENI

-+ zastrcte pridavny modul K2 do zastrckovych 1ist X8a a X8b na desce
usT 1.

= Jumper J1

pripraven k provozu pro 1iStu DW a SKS se
zakoncovacim odporem 8,2kohm

1-2 zapojen

2-3 zapojen = pripraven k provozu pro 1iStu OSE

-+ Spina¢ tlakové hridele s testovanim (jumper 32 zapojen)
Prilozte vodice spinace tlakové hridele ke svorce 125 svorkovnice
X4 a pripojte zakoncovaci odpor v radé se spinacim prvkem.
Brdna musi dosednout na zem, aby spinac tlakové hridele vyslal
impuls Fidici jednotce.
Pokud k impulsu nedojde, rozsviti se Cervend LED dioda a
nasledujici jizda dolu bude provedena v bezpecnostnim provozu.
Pro vymazani chybového hlaseni je nutno odpojit napajeni ridici
jednotky.

-+ Elektricka spinaci lisSta (SKS) se zakoncovacim odporem 8,2kohm
Prilozte vodice SKS ke svorce J25 svorkovnice X4 a pripojte
zakoncovaci odpor na zadnim konci SKS.

-+ Optickd spinaci 1lisSta (OSE)
OSE se pripojuje ke svorkovnici OSE na pridavném modulu K2.
V horni koncové poloze se bezpecnostni Tista SKS, resp. OSE
testuje. Pri UspéSném vysledku testu cervena LED dioda jednou
blikne, pri chybném vysledku testu se trvale rozsviti a ridici
jednotka se prepne do bezpecnostniho rezimu.




PRIDAVNY MODUL K2

AUTOMATICKE ZAViRANI

Poloha
0

O o0 NOUTEAE WN R

POPIS

Cas

automatické zavirani vypnuto
5s
10
20
30
45
60
90
120 s
240 s

n n n n n n

gé@trékové Tista LED (;e1eq§l LED (cervend)
F6liova klavesnice Sitové napéti Porucha

Jumper J1
1-2 zapojen
2-3 zapojen

Mt>‘56_3
(-4‘00
rp©
otocny spinac

S2

_LED (zTutd) _Tlacitko sl
Ruc.vysilac¢-uceni Ruc.vysilac-uceni

otocny spinac S2

Jumper 32
zapojen = testovani DW ZAP

nezapojen = elektricka spinaci
1isSta (SKS) bez testovani

vodi¢ bily i GND
vodic¢ zelenyi signal
vodi¢ hnédy i +12v DC

Svorkovnice
OSE

DwW a SKS
OSE

CESKY
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PRIDAVNY MODUL K2

Cchranéno autorskymi pravy.
Dotisk, i jen Casti, mozné pouze s nasSim svolenim.
Zmény, které slouzi technickému pokroku, vyhrazeny.



PRIDAVNY MODUL K3

Modul pro fizeni obousmérného provozu a
testovani vstupnich svételnych zavor

CESKY



CESKY

PRIDAVNY MODUL K3

POPIS FUNKCE

g Pro nasazeni, resp. sejmuti pfidavnych modula se
zarizeni musi odpojit od zdroje elektrické energie!

-3 Funkce klopnych spinaéu (Dipp)

-

Dippl --> Testovani vstupni svételné zavory 1 (venkovni),
OFF = testovani VYP / ON = testovani ZAP

Dipp2 --> Testovani vstupni svételné zavory 2 (vnitrni),
OFF = testovani VYP / ON = testovani ZAP

Dipp3 --> Predbézné varovani semaforu 3s Ano/Ne,

OFF = predbézné varovani vyp /
ON = predbézné varovani zAP

Dipp4 --> zZména sméru brany, resp. volna jizda po aktivaci UK.
OFF = volna jizda vYP / ON = volna jizda zAp

Funkce relé
Relé 1 --> Semafor vnitrni (ervena / zelena)
Relé 2 --> semafor zap/vyp
Relé 3 --> Semafor venkovni (cCervena / zelend)
Relé 4 --> Bez potencialu 2 dole

(signalizace koncového spinace dole)
Relé 5 --> Testovani svételné zavory 2
Relé 6 --> Testovani svételné zavory 1

Relé 7 --> Bez potencialu 1 nahore
(signalizace konc. spinace nahore)

Zastrcka pro LED diodu krytu

K zastrcce 110 je mozno pripojit LED diodu upevnénou na krytu. V
pripadé chyby bude tato dioda blikanim signalizovat chybovy koéd.
Funkce LED diody na krytu odpovida cervenému svétlu na semaforu.

Testovani vstupnich svételnych zavor

Jako svételné zdavory pro zajisténi vstupu se smi pouzivat pouze
vysilaci / prijimaci svételné zavory odpovidajici normé. zde se
vysilac, resp. pri pouziti 2 vstupnich svételnych zavor (vnéjsi a
vnitrni) oba vysilace pripojuji ke svorkam 10 a 11, resp. 12 a 13
na pridavném modulu K3. Kontakt prijimace pak zasahuje prfimo do
bezpecnostniho okruhu (smér nahoru). PFipojeni se provadi na
zakladni desce UST 1 ke svorce X4b/326.



PRIDAVNY MODUL K3

POPIS

LED (ZTutd) LED (Cervenad)
Zéstrcka LED (zelend), . funkéni _ testovani,
Kryt 1 - LED sitové napéti svételna zdvora svételnych zavor

Funk¢éni svételnd zavora

NAHORU vnéjsi

Polovicni vyska brany
s EES ANO/NE

v AW N

Klopny spinac

T R2
L1 [1] —
vgﬁﬂ\o’f}ﬂ? 2 D Cervena venkovni
ze'lenall 3 I — zelend venkovni
Yﬁﬂ?ﬂ? 4 [ S —— zelend vnitini
cervena > 1 F— © Cervena vnitrni

Signalizace koncovych poloh NAHORU a DOLU

Bez potencidlu 1 . 6 I R7
(koncova poloha nahore) 7

Bez potencidlu 2 8 I R4
(koncova poloha dole) 9

CESKY
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PRIDAVNY MODUL K3

Schéma zapojeni vstupnich svételnych zavor - testovani

Napajeni Zakladni deska
vysilac svételné zavory 1 Vstupni svételna zavora 1 UST 1
(venkovni) (venkovni)
; —110= X4b
R Y S U ey

11 > tl__ 5

I 325

12— vysilac Pirijimac 6
RS — 4 S

13 7

[ ekl 3 J26
+24v PFidavny modul > —Z, C """"""" E f
K3
vysilac Prrijimac

Napajeni
vysilac svételné zavory 2 Vstupni svételna zavora 2
(vnitini) (vnitfni)

Jestlize se k zajiSténi vstupu pouzivaji 2 svételné zavory, musi byt
A kontakty relé (oteviraée) pfijimacu zapojeny sériové a pripojuji se ke
svorce J26 na zakladni desce UST 1.

Cchranéno autorskymi pravy.
Dotisk, i jen casti, mozné pouze s nasSim svolenim.
zZmény, které slouzi technickému pokroku, vyhrazeny.



PRIDAVNY MODUL K5

AASID

Servisni displej
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CESKY

PRIDAVNY MODUL K5

FUNKCE SERVISNIi DESKY

g Pro nasazeni, resp. sejmuti pfidavnych modula se
zarizeni musi odpojit od zdroje elektrické energie!

-+ Klopny spinaé 1 - SIGNALIZACE POCITADLA CYKLU BRANY:

Pri posunuti klopného spinace 1 do polohy ON (zZAP) se zobrazi dosud
provedené cykly brany.

POZOR:

Protoze se na pridavném modulu K2 uklada a pocita jen kazdy 10. cyklus
brany, je na prvnim misté pétimistného displeje vzdy 0 a proto je prvni misto
na pridavném modulu K5 znazornéno jen jako natisk (x10).

-+ Klopny spinaé 1 + tlaéitko NAHORU + tlaéitko DOLU -
VYMAZANi POCITADLA CYKLU VRAT:

Pro vymazani pocCitadla cyklu brany posunte klopny spinac¢ 1 do
polohy ON a stisknéte obé tlacitka NAHORU a DOLU. Nyni je pocitadlo
cyk1d vymazano. Klopny spinac¢ 1 se musi presunout zpét do polohy
OFF.

-+ Klopny spinaé 1 + tlaéitko NAHORU + nebo klopny spinaé 1 + tlag¢itko DOLU

Jestlize se pouziva elektronicky koncovy spinac¢ (EES), zobrazi se
pri posunuti klopného spinace 1 do polohy ON a stisknuti tlacitka
NAHORU, resp. tlacitka DOLU KONCOVA POLOHA NAHORE, resp. KONCOVA
POLOHA DOLE.

-+ Klopny spinaé 2 - NASTAVENi PREDKONCOVEHO SPINACE PRO KONCOVOU
POLOHU DOLE

Pro nastaveni predkoncového spinace pro KONCOVOU POLOHU DOLE
posunte klopny spinac¢ 2 do polohy ON. Nyni se zobrazuje poloha
predkoncového spinace. Stisknutim tlacitka NAHORU, resp. tlacitka
DOLU miZete tuto polohu ménit v rozsahu od 10 do 200. Nastavenim
mensim nez 10 (9 az 1) funkci predkoncového spinace vypnete.



PRIDAVNY MODUL K5

- Klopny spinaé 3 - NASTAVENi BODU HLASENIi PRO SERVIS:

Kdyz se klopny spinac¢ 3 nachazi v poloze ON, je pomoci tlacitek
NAHORU a DOLU mozno ménit pocet cykld brany, po jehoz dosazeni je
vydano servisni hlasSeni, v krocich po 10.

Presunutim klopného spinace zpét do polohy OFF se nastavena hodnota
ulozi.

-+ Klopny spinaé 4 - NASTAVENi BODU HLASENi PRO SERVIS:
Kdyz se klopny spinac¢ 4 nachazi v poloze ON, je pomoci tlacitek
NAHORU a DOLU mozno ménit pocet cykld brany v krocich po 100.

Presunutim klopného spinace zpét do polohy OFF se nastavena hodnota
ulozi.

-+ Klopny spinaé 3 + klopny spinaé 4 - NASTAVENi BODU HLASENi PRO SERVIS:

Kdyz se klopné spinace 3 a 4 nachazi v poloze ON, je pomoci
tlacitek NAHORU a DOLU mozno ménit pocet cyklu brdny, po jehoz
dosazeni bude vydano servisni hlaseni, v krocich po 1000.

Presunutim klopnych spinacd 3 a 4 zpét do polohy OFF se nastavena
hodnota ulozi.

CESKY



CESKY

PRIDAVNY MODUL K5

POPIS

LED displej

Klopné spinace

Cchranéno autorskymi pravy.
Dotisk, i jen casti, mozné pouze s nasSim svolenim.
zZmény, které slouzi technickému pokroku, vyhrazeny.

Tlac¢itko NAHORU Swl

Tlac¢itko DOLU Sw2
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