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Prohlaseni o shodé stroje ES
(smérnice 89/392/EHS, priloha ll, ¢ast B)

vyrobce : GENIUS S.r.l.
adresa: Via P.Elzi, 32, | - 24050 Grassobbio - Bergamo, Italie
zde timto prohlasuje, ze : Manipulaéni zafizeni model Mercury 3ph

A

e

10)

11)
12)

13)
14)

15)
16)
17)

18)
19)
20)

21)
22)
23)
24)
25)

26)

. je vyrobené pro zaclenéni do stroje nebo do montazni sestavy spolu s dalSimi stroji
k vytvorfeni strojniho zafizeni v souladu s ustanovenim smérnice 89/392/EHS,
a nasledujicich doplikd 91/368/EHS, 93/44/EHS, 93/68/EHS

. odpovida zakladnim bezpeénostnim pozadavkim podle nasledujicich smérnic EHS :

73/23/EHS a nasledujici doplnék 93/68/EHS
89/336/EHS a nasledujici dopliiky 92/31/EHS a 93/68/EHS

a dale prohlasuje, Ze se toto zafizeni nesmi uvést do provozu dfive, dokud nebude ten stroj, do
kterého se bude toto zafizeni zaclefiovat nebo jehoz bude tvofit souc¢ast, uréeny a prohlaseny
jako stroj v souladu s podminkami smérnice 89/392/EHS a nasledujicich doplrikl, ustanovenych
narodnimi provadéjicimi pravnimi pfedpisy.

Grassobbio, dne 1 bfezna 2005 podnikovy feditel
D. Gianantoni

Vystrahy pro instalujiciho pracovnika
vS§eobecna povinna bezpecnostni opatreni

POZOR ! Pro zajisténi bezpecnosti osob je dulezité, abyste si precetli veSkeré nasledujici pokyny. Nespravna instalace nebo nespravné pouziti tohoto
produktu by mohlo zpUsobit vazné zranéni osob.

Pozorné si prectéte tyto pokyny dfive, nez pfistoupite k instalaci tohoto produktu.

Nenechavejte obalové materialy (plastikové folie, polystyrén, a tak dale) v dosahu déti, protoZe by tyto materidly mohly pfedstavovat mozny zdroj nebezpeci.
Uchovaveijte tyto pokyny pro budouci referenci.

Tento produkt byl zkonstruovany a vyrobeny presné pro pouziti, uvedené v této dokumentaci. Jakékoliv jiné pouziti, které zde neni vyslovné uvedené, by mohlo narusit
dobry stav / dobrou ¢innost tohoto produktu anebo by mohlo vytvaret zdroj nebezpeci.

Spole¢nost GENIUS odmita jakoukoliv zodpovédnost za $kody, které by vznikly nepatfiénym pouzitim nebo jinym pouzitim, nez pro které je toto zafizeni uréené.
Neinstalujte toto zafizeni ve vybu$né atmosféfe. PFfitomnost vznétlivych plynt nebo par predstavuje vazné ohrozeni bezpeénosti.

Mechanické soucasti museji odpovidat ustanovenim norem EN 12604 a EN 12605.

Pro zemé mimo ES je potfeba pro dosazeni odpovidajici urovné bezpec¢nosti dodrzovat vy$e uvedené normy, navic vedle narodnich pravnich predpisu.

Spole¢nost GENIUS nezodpovida za zadné nedodrzeni dobrych technickych postupd v konstrukci uzaviracich prvkd, uréenych k motorovému ovladani, nebo za
jakékoliv deformace, ke kterym by mohlo dojit v prib&hu pouziti.

Instalace musi odpovidat normam EN 12453 a EN 12445.

Pro zemé mimo ES je potieba pro dosazeni odpovidajici irovné bezpec¢nosti dodrzovat vy$e uvedené normy, navic vedle narodnich pravnich predpisu.

Pted pfistoupenim k jakékoliv ¢innosti na systému odpojte elektrické napajeni.

Sitovy napajeci zdroj automatizaéniho systému musi byt opatfeny spinacem pro odpojeni vSech polu, ktery pfi otevieni vykazuje vzdalenost kontaktll 3 mm nebo vétsi.
Doporucuje se pouZiti 6 A tepelného jistice s odpojovanim v§ech pdlu.

Ujistéte se, Ze je na napdjeci vétvi systému namontovany diferencialni spina¢ s prahovou hodnotou 0,03 A.

Ujistéte se, Ze je zemnici systém vybudovany podle pfedpist, a jsou na néj pfipojené kovové soucasti pouzdra.

Pomoci bezpeénostnich prostfedkd (norma EN 12978) ochrarite jakakoliv nebezpecna mista proti riziku v diisledku mechanickych pohybu, jako je rozmackani,
zatazeni, a stfizeni.

Doporucuje se pouziti nejméné jednoho indikacniho svétla pro kazdy systém, a rovnéz pouziti vystraznych znacek patfiné pfipevnénych na ramové konstrukci, kromé
prostiedkd uvadénych pod bodem ,15%

Spole¢nost GENIUS odmita jakoukoliv zodpovédnost ve véci bezpecnosti a efektivnosti provozu automatizaéniho systému, pokud se pouzivaji systémové soucasti
nevyrabéné spole¢nosti GENIUS.

Pro udrzbu pouzivejte vyhradné jen originalni sou¢asti od spole¢nosti GENIUS.

Neuskutecriujte Zzadné zmény na souc¢astech automatizaéniho systému.

Instalaéni pracovnik musi poskytnout veskeré informace k ruénimu provozu systému v pfipadé nouze, a musi uZivateli pfedat vystrazné pokyny, dodané spole¢né

s produktem.

Nenechavejte stat déti nebo dospélé osoby v blizkosti produktu v dobé jeho €innosti.

Uchovavejte dalkové ovladace nebo jiné pulsni generatory mimo dosah déti, aby se tak pfedeslo neimysinému uvedeni automatizaéniho systému do chodu.
Prochazeni pod vraty je dovolené jen tehdy, pokud je automatizaéni systém v klidovém stavu.

UZivatel nesmi pfistupovat k jakymkoliv opravam nebo pfimym zasahim, ale pouze se smi obratit na kvalifikované pracovniky.

Udrzba : kontrolujte nejméné vzdy po 6 mésicich efektivni &innost systému, zvlasté potom efektivni &innost bezpe&nostnich prvki (véetné pfitlaéné sily manipulagniho
zafizeni, kde se to pfedpoklada) a uvolfiovacich zafizeni.

Je zakazano provadét cokoliv, co neni vyslovné stanovené v téchto pokynech.



Automatizacni systém MERCURY 3ph

Tyto pokyny plati pro nasledujici modely :
MERCURY 3ph - MERCURY V 3ph

Automatizaéni systém MERCURY 3ph je uréeny pro automatizaci vyvazenych primyslovych €lankovych vrat.

Systém se sklada z elektromechanického manipula¢niho zafizeni, s uvnitf umisténou propojovaci deskou, uréenou pro jednotku dalkového ovladani
(GEO 05).

Instalace se mlze uskutecnit budto pfimo na hfidel bubnu pro navijeni lana, nebo pfi vyuZiti Fetézového pfevodu (volitelna polozka) s redukénim
pfevodovym pomeérem 1:1.5 nebo 1:2.

Systém je bez reverzniho pohybu a zajiStuje mechanické zablokovani vrat pfi zastaveni motoru, takze neni potfeba instalovat zajiStovaci prostfedky.
Vybava pro ruéni uvolnéni a otevfeni (v modelech, pro které se dodava) umozriuje pohyb vrat v pfipadé vypadku napajeni nebo poruchy funkce

zafizeni.

Automatizacni systémy MERCURY 3ph jsou zkonstruované a vyrobené pro vnitini a vnéjsi pouziti.

1 Technické specifikace

stfidavé napajeni (Vst), kmitocet 50 az 60Hz

400 (+6 / -10%)

elektromotor

3 - faze, indukéni motor, 1450 ot / min

maximalni vykonova spotieba (W) 420
proudova spotieba (A) 1,1
rozbéhovy kondenzator (uF) 20
teplotni ochrana vinuti (°C) 140
druh zatizeni (S3) 60%
maximalni pocet za sebou nasledujicich cyklu 6

hnaci objimka

duty hidel, primér 25,4 mm (1")

rychlost otaceni hnaci objimky (ot / min) 23
jmenovity to¢ivy moment hnaci objimky (Nm) 70
maximalni pocet oto€eni hnaci objimky 24

trida kryti IP 54
provozni teplota okoli (°C) -20 / +55
maximalni hmotnost prevodového motoru (kg) 14
olejova napln (1) 0,9

Poznamka : Podivejte se do tabulky 1 na aplikace Fetézového prevodu.

Tabulka 1
jmenovity tocivy rychlost otaceni lanové maximalni po&et
typ aplikace moment hridele . poce
(Nm) (ot / min) otoceni lanové hridele
primy pohon 70 23 24
redukéni prevodovy pomér 1:1.5 105 17,2 18
redukéni prevodovy pomér 1:2 140 11,5 12

Graf 1 ukazuje, s jakym typem aplikace se muze zafizeni MERCURY 3ph nainstalovat, pfi uvazeni maximalni sily, pozadované pro ruéni pohyb vrat F,
s Udajem v ,daN“ (1 daN = sila pozadovana pro zdvihnuti hmotnosti 1,02 kg), a podle priméru bubnu pro navijeni lana Dt, s idajem v milimetrech.
Naptiklad pokud se maiji vrata pohybovat s pouzitim sily 108 daN a primér bubnu je 180 mm, tak je potfeba nainstalovat zafizeni MERCURY 3ph

s fetézovym pfevodem 1:1.5.

Poznamka : Sila F se mGze zmé&fit pomoci dynamometru. Neni pfimo vztazena k hmotnosti vrat, ale k jejich vyvazeni.

100 110 120 130 140 150 160 170 180 190 200 210 220 230 240

graf 1
pievod 1:2

pievod 1:1,5

Dt (mm)




2 Rozméry a popis
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obrazek 2 obrazek 3
1. manipulaéni jednotka 1. napajeci kabel 5x1,5 (4x napajeni 400 Vst + zem)
2. hnaci objimka 2. napajeci kabel 4x1,5 (4x napajeni motoru 400 Vst + zem)
3. upinaci deska + 2x0,5 blikajici svétlo
4. jednotka koncového spinace 3. nizkonapétovy kabel - ovladaci prvky pro zafizeni + pro
5. ruéni vratek (na modelech, pro které se dodava) bezpecnostni listu
6. pouzdro zafizeni 4. nizkonapétovy kabel - 4x0,5 pro pfijimac (,Rx") fotoburiky
7. uvolfiovaci paka 5. nizkonapétovy kabel - 2x0,5 pro vysilac (,Tx“) fotoburiky
8. upinaci objimka klinku 6. nizkonapétovy kabel - radiovy pfijima¢
9. klinek 7. nizkonapétovy kabel - 6x0,5 ovladaci panel
10. upinaci deska 3D (volitelna polozka) 8. pouzdro zafizeni

3 Usporadani elektrické vybavy

Obrazek 3 ukazuje provedeni elektrické vybavy, pozadované pro instalaci manipula¢niho zafizeni MERCURY 3ph s dalkovou jednotkou GEO 05.

4 Predbézné ovéreni

Konstrukce vrat musi byt vhodna pro automatizaéni zafizeni a musi odpovidat normam EN12604 a EN 12605. Navijeci hfidel lana musi mit drazku pro
klinek. Hfidel musi mit v bo€nim pohledu dostate¢nou $ifku pro nainstalovani manipulaéniho zafizeni a upinaci objimky klinku (pfi montazi
manipulaéniho zafizeni pfimo na hfidel) nebo pro pfipevnéni talifového ozubeného kola (pfi montazi s fetézovym pfevodem - volitelna polozka). N&ktefi
vyrobci vrat dodavaji specialni hfidelové spojky, které umoznuji nainstalovat motorovy pohon u vrat, ktera byla vyrobena bez pozadovanych pfipravnych
prostredka.

Prekontrolujte efektivni €innost lozisek, hiideli, spoustéciho systému, kolejnicek vrat a spojek. Rovnéz se ujistéte, Ze jsou tazna lana dokonale
upevnéna v drazkach bubn(, Ze se nedotykaji mechanickych soucasti nebo pevnych soucasti konstrukce, a Zze jsou rovhomeérné napnuta.



Ujistéte se, ze na vratech nedochazi ke tfeni : vrata museji hladce klouzat pfi otevirani i pfi zavirani.

Prekontrolujte, zda jsou vrata vyvazena : pfi jejich zastaveni v jakékoliv poloze museji vrata zUstavat v klidu na misté.

Méjte na paméti, Ze evropské normy EN12604 a EN12453 pfedepisuji pro ru¢ni pohyb vrat silu 260 N jako maximalni mezni hodnotu pfi ruéné
uskute€riovaném pohybu a silu 390 N pro pohyb motorové ovladanych vrat.

Podivejte se do technické dokumentace danych vrat pro zjiSténi pozadované hodnoty to¢ivého momentu na hfideli pro uskute¢néni pohybu a poctu
otacek, potfebnych pro Upiné otevreni.

Podivejte se do tabulky 1 pro zjisténi typu instalace (aplikace pfimo na hfidel nebo pouziti fetézového redukéniho pfevodu), pro spinéni stanovenych
specifikaci.

S vySe uvedenymi parametry Uzce souvisi efektivni ¢innost a bezpe¢nost automatizaéniho systému. Z toho dlivodu se musite obratit na vyrobce vrat
nebo na instalaéniho pracovnika, pokud se setkate s jakymikoliv problémy.

Uvolnéte mechanické zamky vrat pro uji$téni, Ze jsou vrata zajisténa automatizacnim systémem. Uvolnéte ruéni aktivacni zafizeni, pokud je zde

k dispozici. Pfekontrolujte, zda je zde k dispozici u€inny zemnici systém pro pfipojeni elektrické vybavy manipulaéniho zafizeni.

5 Instalace manipulaéniho zafizeni

Pro zajisténi bezpecnosti prace vam doporucujeme instalovat manipulacéni zafizeni pfi plné uzavienych vratech a teprve tehdy, az si prectete celou tuto
kapitolu.

Manipulaéni zafizeni MERCURY 3ph je vybavené hnaci objimkou o prdméru 25,4 mm (1”).

Pokud ma hnaci hfidel jiné rozméry, tak se musi nainstalovat fetézovy pfevod (volitelna polozka).

Ruéni aktivacni zafizeni (uvolnéni a Fetézovy pohon) je zkonstruované pro instalaci ve vySce az do 4 metrG. Pro instalaci ve vétSich vySkach pouzijte
prodluzovaci sadu (volitelné polozky).

Manipulaéni zafizeni je vybavené ¢tyfmi mikrospinaci s nasledujicimi funkcemi :

. koncovy spinac pro otevirani

. koncovy spina¢ pro zavirani

. bezpecnostni spina¢ pro ruéni vratek (pouze na modelech dodavanych s ruénim manipulaénim systémem)

. bezpecnostni spina¢ pro ovladani uvolfiovacich prvkud

Dodavana upinaci deska vam poskytne moznost k pfipevnéni manipulacniho zafizeni s maximalni vzdalenosti 125 mm mezi kotevnim bodem (sténa
nebo kovova konstrukce) a osou hnaci objimky.

Pred pfistoupenim k instalaci vam doporu€ujeme, abyste pfekontrolovali smér otaceni hnaci objimky (viz odstavec 5.2).

Pro zalezitosti ve vztahu k elektrickému systému se prosim podivejte do kapitoly nazvané ,Vystrahy pro instalujiciho pracovnika” a do kapitol 3 a 6

v této pfirucce.

Ke snadnéjsimu zdvihani v pribéhu pripravnych kroku instalace se mlze pfi vyuziti upinacich bodt desky pfipojit na manipulacni zafizeni dodané
tkaninové drzadlo (,Cordura®).

5.1 Pracovni poloha manipula¢niho zarizeni

Manipulaéni zafizeni, dodané spolu s fetézové ovladanym ruénim pohybovym zafizenim, se musi nainstalovat v poloze znazornéné na obrazku 4.
V pfipadé manipulaéniho zafizeni bez ruéniho vratku se mdze manipulaéni zafizeni nainstalovat v jakékoliv poloze.

Pokud chcete nainstalovat dalkové ovladani pro uvolnéni funkce zafizeni, tak nejdfive prekontrolujte, zda neni pohyb uvolfiovaci packy omezeny
vnéjSimi sou¢astmi manipulaéniho zafizeni.

Upinaci deska se muZe nainstalovat na jakékoliv ze dvou stran manipulaéniho zafizeni.

Obrazek 4 Obrazek 5



Obrazek 6

5.2 Zjisténi sméru otaceni (manipulacni zafizeni s jednotkou GEO 05)
Sejméte kryt z jednotky koncovych spinacu.
V obrazku 5 jsou znazornéné sméry otaceni ,Dir1* a ,Dir2“. Pohyb ve sméru ,Dir1“ se zastavuje koncovym spinacem FC1, a pohyb ve sméru ,Dir2* se
zastavuje koncovym spinacem FC2.
Nasledné, pokud napfiklad smér ,Dir2 pfedstavuje smér otaceni pro uzavreni vrat, tak bude koncovy spina¢ FC2 stanovovat bod pro zastaveni
zaviraciho pohybu a koncovy spina¢ FC1 bude stanovovat bod pro zastaveni otviraciho pohybu.
Prikaz ,otevfrit* (,OPEN") je normalné spojeny pohybem ve sméru ,Dir1“. Pokud je potfeba smér otaceni obratit, tak se podivejte do pfirucky pro
zafizeni.
Dorazova pruzina prstencovych matic, aktivujicich koncové spinace, je drzena ve zdvizené poloze pomoci specialniho uhelniku. Tento uhelnik se nesmi
sejmout dfive, nez budou nastavené dorazové body vrat.

5.3 Instalace manipulaéniho zafizeni

. Pomoci pfislusné packy uvolnéte manipulaéni zafizeni.

. Umistéte upinaci desku na manipulaéni zafizeni, ale zatim nepfitahujte Srouby.

. Napojte hnaci objimku na hnaci hridel.

. Umistéte manipulaéni zafizeni (viz odstavec 5.1) do jeho polohy a polozte desku na opéru (sténa nebo kovova konstrukce), na kterou chcete
zafizeni pfipevnit (viz obrazek 6.).

. PFi umisténi desky na opéfe utahnéte Srouby bez pouZziti sily.

. Vyznacte polohu instala¢nich otvora.

. Sejméte manipulacni zafizeni.

. Uskutecnéte pfipravné prace pro upevnéni.

. Vlozte do hfidele prvni upinaci objimku klinku a samotny klinek (viz obrazek 2, pozice 8 a 9).

. Opét nainstalujte manipulacni zafizeni s uvolnénou upinaci deskou.

. PFipevnéte upinaci desku k opéfe, utahnéte upinaci Srouby na manipulaénim zafizeni na maximalni utahovaci moment 18 Nm, a vlozte druhou
upinaci objimku klinku.

. PFipevnéte tyto dvé objimky po ustaveni jejich polohy do dotyku s hnaci objimkou manipulaéniho zafizeni.

. Zajistéte manipulacni zafizeni.

Pokud chcete pouzit svareni pro pfipevnéni upinaci desky k opéfe, tak toto svafeni uskutecnéte pfi odmontovaném manipulaénim zafizeni, a chrarite
hnaci hfidel v prostoru pro pfipojeni hnaci objimky. Pokud neni mozné manipulaéni zafizeni odmontovat, tak se musi ochranit.

5.4 Nastaveni ru¢niho vratku

UpIné odvifite dodavany Fetéz a pfipojte jeden z jeho konci na konec jiz vioZeny do ruéniho vratku, aniz by doslo k odfiznuti servisni spony. PouZijte
jeden z dodavanych spojovacich ¢lanku, zvolte budto ocelové provedeni (viz obrazek 7 pozice A) nebo plastové provedeni (viz obrazek 7 pozice B).
Plastovy spojovaci ¢lanek se musi smontovat k sobé. Ocelovy spojovaci ¢lanek pfitahnéte presné tak, aby umozroval hladky pohyb fetézu uvnitf
ruéniho vratku.

UFiznéte Fetéz na pozadovany rozmeér, aniz by se dolni ¢ast vytvorené smycky dotykala podlahy, a ujistéte se, Ze je fetéz souhlasné natoceny (viz
obrazek 8).

Namontujte druhou stranu fetézu stejnym zplsobem, jak to je zndzornéné na obrazku 7.

Servisni sponu prefiznéte az teprve po nainstalovani retézu.

Nastavte Sroub vyvazovaci pruziny (viz obrazek 9) tak, aby se opéra ru¢niho vratku uplné skryla uvnitf plastového pouzdra (viz obrazek 10).
Prekontrolujte, zda tah na nékterém z Usekl fetézu spusti ruéni vratek, a zda se ruéni vratek po uvolnéni fetézu vrati do klidového stavu.

Utahnéte zajiStovaci matici a ujistéte se, Ze se aktivace manipula¢niho zafizeni neuvolni nebo se prerusi pfi spusténi bezpecnostniho mikrospinace
ruéniho vratku.

Doporuéujeme vam, abyste opatfili kotvici bod pro dolni ¢ast fetézu tak, aby nemohlo dojit k zasazeni prochazejicich osob nebo provoznich prostredku.
Umistéte nalepky se zietelné viditelnym oznac¢enim poloh pro otevirani a zavirani.

Pokud pouzivate fetézovou prodluzovaci sadu, tak vymeérite vyvazovaci pruzinu (obrazek 9 pozice 3) za pruzinu, dodanou spolu s vyvazovaci sadou.
Pokud pouzivate plastové spojky, tak vam doporuéujeme jejich nalepeni v pribéhu montaze (viz obrazek 7 pozice B).
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Obrazek 9

1. opéra ruéniho vratku

2. nastavovaci Sroub a upinaci matice
3. vyvazovaci pruzina fetézu

Obrazek 11

Obrazek 12

1.
2.

uvolfiovaci drzadlo (€ervena barva)
blokovaci drzadlo (zelena barva)




5.5 Instalace dalkové uvolfiovaci packy

Uskutecriujte tyto Cinnosti pfi uzavienych vratech.

Ufiznéte ovladaci lana na pozadovany rozmér a spojte je s uvolfiovaci packou a s drzadly (viz obrazek 11). Dejte pozor, Ze zelené drzadlo musi byt
pfipojené ke kratSimu ramenu packy.

Na obrazku 12 jsou znazornéné dva pohledy na polohu packy se zablokovanym manipulaénim zafizenim, a pfislusné polohy lana pro uvolnéni (s
¢ervenym drzadlem) a lana pro zablokovani (se zelenym drzadlem). Namontujte packu a ujistéte se, zda dosahuje koncové polohy svého pohybu ve
obou smérech pfi sklonu s uhlem kolem 45 az 50°.

Pfipevnéte packu pomoci upinaciho Sroubu.

Ujistéte se, Ze dalkové ovladani pracuje spravné, a dale, Ze pfi manipulaénim zafizeni v zablokované poloze neni aktivace manipulaéniho zafizeni
zablokovana bezpecnostnim mikrospinacem pro Fizeni uvolnéni.

5.6 Nastaveni jednotky koncovych spinact

Obrazek 13
1. prstencové matice koncovych spinacu
2. dorazova pruzina prstencovych matic

Vrata plné uzaviete.

Sejméte uhelnik pod dorazovou pruzinou prstencovych matic.

Drzte pruzinu ve zdvizené poloze (viz obrazek 13) a otacejte prstencovou matici koncového spinace pro zavirani tak, az se tento spinac aktivuje.
Otacejte druhou prstencovou matici tak, az se dostane do blizkosti prvni matice, a vratte dorazovou pruzinu do jeji polohy na prstencovych maticich.
Premistéte vrata ru¢né do oteviené polohy tak, az dojde k lehkému stlaceni mechanickych tlumicich prvka.

Zdvihnéte pruzinu, a otacejte prstencovou matici koncového spinace pro otevirani tak, az se tento spinac¢ aktivuje, a potom vratte pruzinu do jeji
vychozi polohy.

Prekontrolujte, zda aktivace manipulaéniho zafizeni umoznuje dosazeni pozadovanych poloh. Pokud tomu tak neni, tak opravte polohu prstencovych
matic.



6 Elektricka vybava

POZOR: Pred pristoupenim k jakymkoliv éinnostem na elektrické vybavé (zapojovani, idrzba) vzdy vypnéte napajeni.
Specifikace elektrické vybavy jsou uvedené v kapitole ,Vystrahy pro instalaniho pracovnika“. Vzdy umistujte silové napajeci kabely stranou do
ovladacich kabeld.

Manipulaéni zafizeni MERCURY 3ph se dodava se zabudovanou propojovaci deskou.
6.1 Pripojky elektronické jednotky GEO 05
UloZte kabelové vedeni podle pokynu v obrazku 4.

Podle schématu v obrazku 14 provedte spojeni mezi jednotkou GEO 05 a propojovaci deskou, nainstalovanou na manipulaénim zafizeni,.

Pokud se zde pouziva tla¢itko ,STOP*, tak se musi zapoijit v sérii s ohledem na spojeni mezi vstupem ,STOP* na jednotce GEO 05 a vstupem
.bezpecnost* (,SAFETY") na propojovaci desce.

Pro ziskani dal$ich informaci k zapojeni a k programovani jednotky GEO 05 se podivejte do pfiru¢ky pro tuto jednotku.

GEO 05

=Yg
Beel I
MOTOR LINE
I7) 3 111213 1213 gsiNLIL2Ll

|
Obrazek 14
lamp svétlo
line napajeni
interface rozhrani
FC1, FC2 koncovy spina¢ FC1, FC2
safety bezpeénostni kontakt
COM spole¢ny vodi¢

7 Uvedeni do chodu

Pokud jste provedli veSkeré elektrické pfipojky, zajistili jste manipulacni zafizeni, a pfekontrolovali jste, Ze se vrata nemohou pohybovat silou ruky, tak
zapnéte napajeni systému.

Pokud je manipulaéni zafizeni dodané s ru¢nim vratkem, tak v bezprostfedni blizkosti ruéniho vratku umistéte nalepku s idajem sméru tahu pro
uskute€néni ruéniho otevirani a zavirani.

7.1 Zarizeni MERCURY 3ph s jednotkou GEO 05
Naprogramuijte jednotku podle pokynt pro GEO 05.
8 Udrzba
Udrzba : kontrolujte nejméné vzdy po 6 mésicich efektivni ginnost systému, zvlasté potom efektivni ginnost bezpeénostnich prvkl (véetné pritlaéné sily
manipulacniho zafizeni, kde se to pfedpoklada) a uvolfiovacich zafizeni.

9 Opravy

Pro pfipad opravy se obratte na schvalené opravarské stredisko spole¢nosti GENIUS.



Uzivatelska prirucka

Automatizaéni systémy MERCURY 3ph

PFed pfistoupenim k pouZziti tohoto produktu si pozorné prectéte uZivatelskou pfiru¢ku a uchovejte ji pro budouci pouziti.

VsSeobecné bezpecénostni pokyny

Pokud jsou automatiza¢ni systémy MERCURY 3ph spravné nainstalované a spravné se pouzivaji, tak poskytuji vysoky stuperi bezpe¢nosti.

Je potfeba dodrzovat nékolik jednoduchych pravidel pro pfedchazeni nehodam :

. Za zadnych okolnosti nestdjte pod ¢lankovymi vraty.

. Nenechavejte déti, jiné osoby, nebo pfedméty stat v blizkosti automatizacnich systémda, zvlasté pfi provozu tohoto systému.

. Uchovavejte mimo dosah déti radiové dalkové ovladani, nebo jiné pulsni generatory, které by mohly otevfit vrata.

. Nedovolte détem, aby si hraly s automatizaénim systémem.

. Neomezuijte svévolnym zplsobem pohyb vrat.

. Zabrarnite tomu, aby jakékoliv vétve nebo kfoviny narusSovaly pohyb vrat.

. Udrzujte vystrazna svétla v provozuschopném a dobfe viditelném stavu.

. Nepfistupujte k ruéni aktivaci vrat, pokud jste pfedtim jejich ¢innost neuvolnili.

. Pfed uvolnénim vrat se ujistéte, Ze se pred vraty nenachazeji zadné osoby, zvifata nebo pfedméty.

. V pfipadé poruchy funkce vrat pouzijte ruéni aktivaci nebo vrata uvolnéte pro umoznéni pfistupu a vyckejte do pfichodu kvalifikovaného
pracovnika, ktery provede potfebné prace.

. Pokud je uvolnéna ¢innost manipulacniho zafizeni, tak se pfed obnovenim motorové pohanéného provozu ujistéte, ze systém neni zapojeny na
napajeni.

. Nepfistupujte k Zadnym upravam na soucastech automatizacniho systému.

. Nepfistupujte k zadnym druhdm oprav nebo pfimych ¢innosti, ale obratte se vyhradné jen na kvalifikované pracovniky spole¢nosti GENIUS.

. Nejméné vzdy po Sesti mésicich objednejte kvalifikovaného pracovnika pro uskute€¢néni kontroly efektivni ¢innosti automatiza¢niho systému,
bezpecnostnich prvkd a zemnici pfipojky.

. Objedneijte kvalifikovaného pracovnika pro kontrolu vrat v intervalech, doporu¢ovanych vyrobcem, a zvlasté vénujte pozornost bezpe¢nostnim
systémim a vyvazeni vrat.

. Pohyb pod vraty je dovoleny jen tehdy, pokud je automatizaéni systém v klidovém stavu.

Popis

Automatizacni systémy MERCURY 3ph jsou idealnim prostfedkem pro ovladani vyvazenych primyslovych ¢lankovych vrat.

Tyto systémy se skladaji z elektromechanického manipulaéniho zafizeni a z dalkového elektronického ovladaciho zafizeni. Diky systému bez
reverzniho pohybu se zajistuje mechanické zablokovani vrat pfi zastaveni motoru, takze neni potfeba instalovat zajiStovaci prostfedky. Systém pro
ruéni uvolnéni a ruéni otevieni (v modelech, pro které se dodava) umozriuje pohyb vrat v pfipadé vypadku napéjeni nebo poruchy funkce zafizeni.
Vrata jsou normalné uzaviend; pokud se vyda pfFikaz pro otevirani, tak zafizeni spusti chod elektromotoru, ktery potom pfemisti vrata do oteviené
polohy pro umoznéni pfistupu. V systémech s bezpeénostnim ovladanim (zapojeni ,dead-man“ = ,sledovani bdélosti obsluhy“) se musi ovladaci tlagitko
drzet stisknuté po celou dobu oteviraciho nebo uzaviraciho pohybu.

V automaticky provozovanych systémech :

. Pokud je nastavena automaticka logicka €innost, tak se vrata uzavfou po uplynuti stanovené doby.

. Pokud je nastavena poloautomaticka logicka €innost, tak se musi vydat dalSi puls pro uzavfeni vrat.

. Zastavovaci puls (,STOP*), pokud je dané zafizeni takto vybavené, vzdy vede k zastaveni pohybu.

Pro ziskani uplnych podrobnych udaji k chovani automatizaéniho systému v rliznych logickych rezimech se obratte na instalaéniho technika.
Automatizacni systémy mohou obsahovat bezpe€nostnich prvky (dotykové listy, fotoburiky) které zabranuji zavirani anebo otevirani vrat, pokud se
v chranéném prostoru objevi néjaka prekazka. Nouzové rucni otevirani je mozné v pfipadé pouziti uvolfiovaciho systému.

Ruéni ovladani je mozné na zakladé aktivovani fetézové ovladaného ruéniho vratku (pro modely, u kterych se dodava).

Pokud probihaji ru¢né ovladané pohyby nebo je uvolnéna Cinnost manipulaéniho zafizeni, tak je zablokovana funkce elektrického ovladani.
Vystrazné svétlo, pokud je v daném pfipadé dodané, signalizuje probihajici pohyb vrat.

Ruéni provoz (MERCURY 3ph s ruénim vratkem)

Pokud se maiji aktivovat dana vrata a automatizaéni systém je v necinnosti z divodu vypadku napajeni nebo poruchy funkce, tak se mohou pohyby pro
otevirani a zavirani vrat uskutecnit ru€né, pomoci fetézové ovladaného ru€niho vratku. Pfekontrolujte indika¢ni znacku s udajem, ktera strana fetézu se
ma pouzit pro uskute¢néni pozadovaného pohybu. Tahnéte doli pouze pfislusnou stranu fetézu.

Pokud zde neni umisténa zadna indikacni znacka, tak zatahnéte bez pouziti sily jednu stranu fetézu a pfekontrolujte, zda se vrata zacinaji pohybovat

v pozadovaném sméru. Pokud tomu tak neni, tak pouzijte druhou stranu fetézu.

Pokud se pouziva ruéni vratek, tak je ¢innost elektrického ovladani manipulaéniho zafizeni zablokovana.

Uvolnéni manipula¢niho zafizeni a obnoveni automatického provozu

Manipulaéni zafizeni MERCURY 3ph jsou vybavena nouzovym systémem, ktery se mGze aktivovat z vnitfniho prostoru.

Uvolnéni provozu manipulaéniho zafizeni se musi uskute¢nit pokud mozno v blizkosti vrat. V kazdém pfipadé je nutné vyloucit jakoukoliv pfitomnost
osob, zvifat a objektd v blizkosti manipulaéniho zafizeni.

Pokud se ma s vraty pohybovat rué¢né z diivodu vypadku napajeni nebo poruchy funkce automatiza¢niho systému, tak odpojte pfivod napajeni do
systému a pouzijte uvolfiovaci zafizeni nasledujicim zptsobem : uvolnéte manipulaéni zafizeni pomoci zatazeni lana s ¢ervenym drzadlem (viz
obrazek 1) smérem doll tak, az packa dosahne koncovy doraz svého pohybu. Pro obnoveni automatického provozu vrata uplné uzaviete a zatahnéte
lano se zelenym drzadlem tak, az se packa vrati do své vychozi polohy.
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Vyrobce:
Adresa:

Prohlasuje, ze:

PROHLASENI O SHODE

GENIUS Sir.l.

Via Padre Elzi, 32 - 24050 Grassobbio — BG - ITALIE

Systém pro MERCURY PLUS

+ odpovida zakladnim bezpeénostnim narokim nasledujicich nafizeni CEE:

73/23/CEE a naslednym zménam 93/68/CEE.

89/336/CEE a naslednym zménam 92/31/CEE a 93/68/CEE

Poznamka:

Tento vyrobek byl vystaven zkousSce v typické homogenni konfiguraci (jako vSechny vyrobky vyroby
GENIUS Sir.l.)

Grassobio, 1 zafi 2005

Povéfeny spravce
D.Gianantoni




ELEKTRONICKY SYSTEM PRO MERCURY PLUS

1. UPOZORNENI

Pozor:

Pred provedenim jakéhokoli typu zasahu na

elektronickém systému (zapojeni, udrzba) odpojte

vzdy zafizeni od privodu elektrické energie.

- Do horni ¢asti systému instalujte diferencialni

magneticko-tepelny spina¢.

- Separujte vzdy privodni kabely od ovladacich
a bezpecénostnich kabelu (tlacitko, prijimac,
fotobunky, atd.). Pro zamezeni mozného
ruseni elektrického systému pouzivejte
separované chranice kabelll, nebo stinény
kabel (s odpovidajicim uzemnénim).

2. TECHNICKE CHARAKTERISTIKY

s

4. ZAPOJENI

Napdjeci napéti 230Vac (+6% -10%) - 50Hz

Prikon

4 W

Max. zatizeni motoru 800 VA
Max. proud dopliikového 200 mA
vybaveni

Teplota prostiedi -20°C + +55°C

Ochranné tavné pojistky

F1 = 6,3A-250V F2 = automaticky restart

Logiky chodu

B/C,B, C, EP, AP, P
default = B/C

Pracovni doba (time-out)

Automaticka adaptace (0 — 10 min
v krocich po 2,5 sec) default = 10 min

Doba pauzy

Automaticka adaptace (0 - 5 min v krocich
po 1,5 sec) default = 30 sec

Vstupy na svorkovnici

Otevieno, Zavieno, Stop, Koncovy spina¢,

Pojistky v CH,
Napajeni
Vystupy na svorkovnici Motor a napajeni doplrikd
Programovatelné funkce Logika

Adaptacni funkce

Pracovni doba, doba pauzy

3. ROZMISTENI A KOMPONENTY
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\Jiny bezpeénostni 230Vac
'systém +6% ~10%
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Fig. 2

Priklad zapojeni se 2 dvojicemi zaviracich fotobunék
S kontaktem N.C.

(= ~  Popis svorkovnic
=
@ \"/I'R Svorka Popis Pripojeny systém
] ] T Systém s kontaktem N.A. (viz kap. LOGIKY
® B |.€@W J 1 OPEN CHODU)
] Systém s kontaktem N.A. (viz kap. LOGIKY
@ 2 CLOSE FUNKCE)
I - Systém s kontaktem N.C. zpUsobi
|:;| ln%sﬁg |r:31‘ .;sl l-g. Egﬁ 1 3 sTOP zablokovani automatického systému
. 'E@’,—!ﬁv \3_59 4 - 24Vdc
’@@@. ezz — Napaijeni doplitk
Fig. 1 5 + 24Vdc
. S/

Popis komponentu 6 SAFETY Bezpetnostni systém na zavirani N.C. (viz
J1 svorkovnice vstupd a napajeni doplikd kap. LOGIKY FUNKCE)
jg (srt])élz)aocu;);’\?érzgl)ovy pfijem (viz Poznamka) 7 COM Spole¢ny koncovy spina¢
J4 svorkovnice motoru 8 FCA Koncovy spina¢ otevirani
J5 Svorkovnice napajeni 230Vac (kontakt N.C.)
EGED g:g)r::ﬁ;/:;ﬁ Eg;;g\lllgho spihace 9 FCC Koncovy spina¢ zavirani N.C.)
.Sr\é\T ?::g;?g:;véatg: Uacitko 10 COM Spole¢ny styka¢ motoru
F1 6,3A - 250V (jiSténi motoru) . Ca
F2 | Automaticky restart (j&teni dopika) " ct Faze zaviréni motoru
Poznamka: . s
Ke stykadi rychlospojky J2 lze pFipojit dvoukandlovy pfijimag | 12 op Féze otevirani motoru
typu RP2 zajistujici pfimé ovladani 1.OPEN (otevieno) a 13-14 ggg;/ac - Napajeni karty

CLOSE (zavfeno) automatického systému s dvoukanalovym
dalkovym ovladacem.

V pfipadé pouziti jednokanalového pfijimace typu RP bude
mozné zajistit oviadani pouze .OPEN.




5. PROGRAMOVANI LOGIKY CHODU
Logika chodu muze byt zvolena stisknutim tladitka SW1 — pocet stisknuti odpovida &islu pozadované logiky, nezavisle na logice
stavajici a stavu dvefi. Interval mezi jednim a druhym impulsem je nizsi nez 1 sekunda.
Zvolena logika je nasledné znazornéna kontrolkou blikanim kontrolky DL1, 1 za sekundu v intervalech po 3 sekundach,
v zavislosti na Cisle poZzadované logiky.
Pro volbu a nastaveni logik pouzijte tla¢itko SW1 podle nasledujici tabulky:

C. Logika Popis STISKNUTI SW1
1 B/C (default) Smisena B/ C 1 X
2 B Poloautomaticka B 2 X
3 C S pritomnosti osoby 3x
4 EP Poloautomaticka krok — krok 4 x
5 AP Automaticka krok — krok 5x
6 P Parkovani 6 X

6. UVEDENI DO PROVOZU

6.1. OVERENI KONTROLEK
NizZe uvedena kontrolka uvadi stav kontrolek v poméru ke stavu vstupl (tu¢né je znazornén stav automatizace v odpocinkové
pozici a v zavieném stavu).
Zkontrolujte stav signalizacnich kontrolek podle nasledujici tabulky.

KONTROLKA | Popis PRISTUP (zavieny kontakt) | VYPNUTO (otevieny kontakt)
DL1 / Blikani indikuje zvolenou logiku

DL2 FCA Koncovy spina¢ otevirani volny Obsazeny koncovy spina¢ otevirani
DL3 FCC Koncovy spina¢ zavirani volny Obsazeny koncovy spina€ zavirani
DL4 OPEN Aktivni ovladani Neaktivni ovladani

DL5 CLOSE Aktivni ovladani Neaktivni ovladani

DL6 SAFETY Neobsazené pojistky Obsazené pojistky

DL7 STOP Neaktivni ovladani Aktivni ovladani

6.2 ADAPTACE CASU
Pro zajisténi adaptace pracovnich ¢ast provadéjte nasledujici postup:
1. ujistéte se, Ze dvefe jsou zaviené a koncovy spinac zavirani je obsazen (kontrolka FCC vypnuta) a kontrolky STOP a
SAFETY jsou rozsvicené;
2. Stisknéte tlaCitko SW1 a podrzte je stisknuté, dokud automaticky systém nezaCne manévr otevirani;
3. Automaticky systém se zastavi po dosazeni koncového spinade otevirani;
4. nasledné — po zastaveni motoru zac¢ne karta zajistovat adaptaci pfidavné pracovni doby (time-out, po kterém karta provadi

ovladani |. zastaveni motoru v pfipadé, Ze neni dosazen spravnym zplsobem koncovy spina¢ pro zastaveni). Vyckejte po

pozadovanou dobu (max=10 min) a poté stisknéte OPEN nebo SW1 pro ulozeni do paméti;
5. pokud je nastavena logika AP, po dokonc&eni postupu dle bodu 4, zahaji karta nastaveni doby pauzy. Vyckejte

pozadovanou dobu a poté stisknéte znovu tlacitko OPEN nebo SW1 pro uloZeni do paméti (max=5 min) a automatismus

zahaji automaticky zavirani dvefi;

6. 6. pokud je vSak nastavena odliSna logika AP , adaptace bude ukonéena v bodé 4. Stisknéte tlacitko OPEN nebo CLOSE,
v zavislosti na pozadované logice (zavfeni, nebo otevfeni dvefi).

7. ZKOUSKA AUTOMATICKEHO SYSTEMU

Po dokoné&eni programovani zkontrolujte spravnost funkce systému. Ovéfte zejména spravnost zasahu bezpeénostnich

systémd.
8. LOGIKY CHODU
Logika B/C
Open Close
Stav (impuls) (drzeno) Stop Safety
. . Blokuje
Zavieno Otevre / Open a Close /
Otevirani / Zavie Blokuje /
. Zavie Blokuje Blokuje zavirani
Otevieno /
Open a Close
Zavirani Otevie Zavie Blokuje Otevie
. Otevie Zavfe Blokuje . ca
Blokovano Blokuje zavirani
Open a Close
Logika B
Open Close
Stav (impuls) (drzeno) Stop Safety
. . Blokuje
Zavieno Otevie / Open a Close /
Otevirani / Zavre Blokuje /
. Zavie Blokuje Blokuje zavirani
Otevieno /
Open a Close
Zavirani Otevie / Blokuje Otevie
Blokovano Otevie Zavie Blokuje Blokuje zavirani
Open a Close
Logika C
Open Close
Stav (drZeno) (impuls) Stop Safety
Zavieno Otevfe / Blokuje /
Open a Close
Otevirani Otevre Blokuje Blokuje /
Otevieno / Zavie Blokuje Blokuje zavirani
Open a Close
Zavirani Otevie Zavie Blokuje Blokuje
Blokovano Otevie Zavie Blokuje Blokuje zavirani
Open a Close
Logika EP
Open Close
Stav (drZeno) (impuls) Stop Safety
Zavieno Otevie / Blokuje /




Open a Close

Open a Close

Otevirani Blokuje Zavie Blokuje /
Otevieno Zavie Zavre Blokuje Blokuje zavirani
Open a Close
Zavirani Blokuje / Blokuje Otevie
Blokovano Zahaji posuv Zavie Blokuje Blokuje zavirani
v opaéném sméru Open a Close
Logika AP
Open Close
Stav (drZeno) (impuls) Stop Safety
. Otevre a zavie po Blokuje
Zavieno / /
pauze Open a Close
Otevirani Blokuje Zavie Blokuje /
Otevieno Blokuje Zavie Blokuje Opakuje pauzu
Zavirani Otevie / Blokuje Otevie
Blokovano Zavfe Zavfe Blokuje Blokuje zavirani
Open a Close
Logika P
Open Close
Stav (impuls) (impuls) Stop Safety
. M Blokuje
Zavieno Otevie / Open a Close /
Otevirani / Dokonci otevirani, Blokuje /
potom zavie
Otevieno / Zavie Blokuje Blokuje zavirani
Open a Close
Zavirani Otevie / Blokuje Blokuje a zavre po
uvolnéni
Blokovano Otevre Zavie Blokuje Blokuje zavirani




Poznamky




Popis a ilustrace obsazené v tomto navodu nejsou zavazného charakteru. Spole¢nost GENIUS si vyhrazuje pravo na
zachovani zasadnich charakteristik vybaveni a zavadéni pfipadnych zmén a aktualizaci tohoto navodu k pouZiti, nezbytnych
pro zlep$eni technickych vlastnosti, ¢i jakychkoli jinych naroku konstrukéniho, ¢i obchodniho charakteru

Razitko prodejce: /

GENIUS S.p.a.
Via Padre Elzi, 32
24050 - Grassobbio
BERGAMO-ITALIE

tel. 0039.035.4242511
fax. 0039.035.4242600
info@geniusg.com
www.geniusg.com
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